WS7.0 Positionssensor ®
Absolut- oder Inkremental-Encoder ASM

Kompakter Industrie-Sensor fir grof3e Mel3bereiche

e Melbereich: 0... 3750 mm bis 0 ... 40000 mm
e Mit Absolut- oder Inkremental-Encoder

A " TSSI PROFI Inter-S
| AN 0NN LA i LAn nenn

Ausgangsarten Inkremental-Encoder
Technische Daten Multiturn-Encoder mit synchron-serieller Schnittstelle
TSSI / RS-485
Auflésung Inkremental: 1, 5 und 10 Pulse pro mm

TSSI: 0,073 mm bis 30000 mm MeRléange
0,088 mm bei 40000 mm Meflange
TSSI-P: 0,037 mm bis 30000 mm Mefléange
0,044 mm bei 40000 mm Meflange

Material Aluminium und Edelstahl, MeRseil: Edelstahl
Sensor-Elemente Inkremental Encoder / Absolut-Encoder
Linearitat Bis +0,05 % v. Bereich, optional £0,01 % v. Ber.
Gewicht 4 kg maximal
Umweltvertraglichkeit

EMV, Storfestigkeit Siehe Spezifikation Ausgangsart

Temperatur Siehe Spezifikation Ausgangsart

Bestellcode WS7.0 WS7.0 |— *[ ]*D*[,J*[,,

absolut/inkremental  Modellbezeichnung

MeRlange (in mm)
3750 /5000 / 7500 / 10000 / 15000 / 20000 / 25000 / 30000 / 40000
Pulse pro mm fur Inkrementalausgang PP530

10 =10 Pulse pro mm

5 =5 Pulse pro mm

1 =1 Puls pro mm (nicht bei 40000 mm Lange)
Ausgangsarten

ME = nur Mechanik, zum Anbau passender Multiturn-Encoder
PP530 = Inkrementalausgang

TSSI = Multiturn-Encoder mit synchron serieller Schnittstelle

TSSI-P = TSSI programmierbar, RS-232C, Inkrementalsignale
Weitere Ausgénge auf Anfrage (Interbus S, Profibus, CAN-Bus)

Linearitat
LO1 =+0,01 % v. Bereich, bezogen auf die am Typenschild angegebene Empfindlichkeit
Option
M4 = M4-Seilbefestigung
Bestellcode Gegenstecker (siehe Zubehor Seite 105) PP530: ‘ WS-CONN-D8 ‘

TSSI(-P): | WS-CONN-017S-M|

Bestellbeispiel: WS7.0 - 30000 - 5 - PP530 - M4
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WS7.0 Positionssensor ®
Absolut- oder Inkremental-Encoder ASM

o MeRlange Maximale Auszugskraft Minimale Einzugskraft
Seilkrafte [mm] IN] IN]
typisch, T=20°C 3750 - 30000 8,0 42
40000 7,0 3,4
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Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern
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WS-Positionssensoren ®

Spezifikation des Ausgangs TSSI

ASM

Beschreibung

Datenformat
(Taktbiischellange 26)

Schnittstelle TSSI
Absolut-Encoder
synchron seriell

Folgeschaltung

AnschluBbelegung /
AnschluB3bild

ASM GmbH

e 4096 Schritte pro Umdrehung (12 Bit), 4096 Umdrehungen (12 Bit)
e Kein Positionsverlust bei Spannungsunterbrechung
e Einfacher Anschlul3 an SPS-Systeme mit SSI-Eingang

Sensorelement ist ein 24-Bit-Multiturn-Absolut-Encoder. Die Datenlbertragung erfolgt mit
Hilfe der beiden Signale TAKT und DATEN. Die Empfangerbaugruppe (SPS, Mikro-
computer) liefert Impulsfolgen und bestimmt damit die Ubertragungsrate. Mit der ersten
fallenden Flanke einer Impulsfolge wird die Wegposition erfal3t und gehalten. Die folgenden
ansteigenden Flanken steuern die bitweise Ubertragung des Datenworts. Nach einer
Pausenzeit kann ein neuer Positionswert Ubertragen werden.

TAKT+ 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 25
>06us || T 5
AJ T = Tbis 10 us L
25x T
DATEN +
b23]022]b21]b20]b18]b18]017]016]615]b14]015]612]011]010]008 608 b07]08]b0 504 ]003 602 H01]00
Multiturn-Bits = Singleturn-Bits "0"
Schnittstelle EIA RS-422, RS485, kurzschlu3fest
Spannungsversorgung 10 ... 30 V DC, Verpolungsschutz
Stromaufnahme 250 mA max. ohne Last
Taktfrequenz 100 kHz ... 1 MHz
Code Einschrittiger Gray-Code
Format Tannenbaum
Taktblschelpause 12 bis 35 ps
Stablitat (Temperatur) +0,002% / K v. Bereich (Sensor-Mechanik)
Arbeitstemperatur -20 ... +85°C
EMV, Storfestigkeit Entsprechend EN 50082-2, EN50081-1
Sensorelektronik Kabel Folgeelektronik
DATEN o M
RS485 5 Il B I D RS485
RS422 Z”[:l | B | 0 RS422
DATEN N N
[ [
[ [
[ [
[ (I
[ [
L L
TAKT Lo b
RS485 L - L [:] RS485
RS422 Z“[j | B L 20 RS422
— [ [ d
TAKT U,,,, 777777 U
70 -120Q
Leitungslange Baudrate Hinweis:
Mit zunehmender Kabellange sinkt die maximal
50 m 100-1000 kHz zunenn 9
100 100-300 kH zulassige Ubertragungsrate.

m - z Die Leitungen TAKT/TAKT und DATEN/DATEN
missen paarig verdrillt, paarig und gemeinsam
abgeschirmt sein.

Signalname Farbe Stecker Pin
Versorgung + weif3 7 o 2% O \
Versorgung GND (0V) braun 10 2 3 2N N
TAKT griin 8 G a0 '
TAKT gelb 9 -

Sicht auf den
DATEN giatl 14 Encoder-Stecker
DATEN rosa 17
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WS-Positionssensoren

Spezifikation des Ausgangs TSSI-P

ASM

e 8192 Schritte pro Umdrehung (13 Bit), 4096 Umdrehungen (12 Bit)
e RS-232-Anschluf3 fir Programmierung und Signallbertragung
e Zusatzlich sinusférmige Inkrementalsignale

Beschreibung

Sensorelement ist ein 25-Bit-Multiturn-Absolut-Encoder. Die Datenlbertragung erfolgt mit

Hilfe der beiden Signale TAKT und DATEN. Die Empfangerbaugruppe (SPS, Mikro-
computer) liefert Impulsfolgen und bestimmt damit die Ubertragungsrate. Mit der ersten
fallenden Flanke einer Impulsfolge wird die Wegposition erfa3t und gehalten. Die folgenden
ansteigenden Flanken steuern die bitweise Ubertragung des Datenworts. Nach einer
Pausenzeit kann ein neuer Positionswert Ubertragen werden.

Datenformat TAKT +

>0,5 T
&LJ T = 1his 10 s

2 3 45 6 7 8 910N

12 13 14 15 16 17 18 18 20 21 22 23 24 25

(Taktbischellange 26) W UL UTUUTTUTTUUUUU UL

25xT

12-35 s

DATEN +

b24]623]b22{b21]b20]b19]b18]17]016]b15]b14]013

12]b11]b10[08[b08[s07]b08]b05]b04]03]b02[ b01]b00

Singleturn-Bits

. Schnittstelle
Schnittstelle TSSI-P

Spannungsversorgung
Absolut-Encoder Stromaufnahme
synchron-seriell, Taktfrequenz

pogrammierbar

Code
Format

Signalname

AnschluBbelegung /
AnschluRRbild

Versorgung +

TAKT
TAKT
DATEN
DATEN
Signal A
Signal A
Signal B
Signal B

Interner Schirm

RxD
TxD

Storungssignal UaS

Presetl
Preset2
Zahlrichtung
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Programmierbare Funktionen

Taktbiischelpause
Inkrementalsignal

Serielle Schnittstelle

Steuereingange
Stablitat (Temperatur)
Arbeitstemperatur
EMV, Storfestigkeit

Versorgung GND (0V)

_—
|

—
-t}

EIA RS-422, RS485, kurzschluf3fest

10 ... 30 V DC, Verpolungsschutz

250 mA max. ohne Last

100 kHz ... 1 MHz

Auflésung, Offset, Preset, Zahlrichtung,
Ausgabeformat, Ausgabecode

Gray-Code, Binar

Tannenbaum, synchron-seriell rechtsbiindig
12 bis 35 s

Zwei annahernd sinusférmige, 90° gegen-
einander verschobene Signale A und B mit je
512 Signalperioden pro Umdrehung.
SignalgréRe ca. 1 V. bei 120 Q Abschluf
RS-232C asynchron (TxD, RxD, GND) zur
Programmierung und zur Signaliibertragung,
Positionswert 4 Bytes hexadezimal

Presetl, Preset2, Zahlrichtung

+0,002% / K v. Bereich (Sensor-Mechanik)
-20 ... +70 °C

Entsprechend EN 50082-2, EN50081-1

Stecker Pin

7
10 .

8 i AN

9 oo &)
14 N

17 Aht auf den
15 Encoder-Stecker
16

Programmiersoftware
und AnschluRadapter
siehe Seite 104.
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WS-Positionssensoren

Spezifikation des Ausgangs TSSI-P

ASM

Folgeschaltung Sensorelektronik

DATEN

Kabel Folgeelektronik

o]

DATEN
TAKT

RS485
RS422
ZUD

RS485
RS422 ry
TAKT

Ral2 A B
L.
Uo Ral2 T ?
AB
5,6

k
—{ 1 —
Uas
Uas
Ca <50pF 1
[::>x3 TxD _ L |::
[
[
RS-232C o RS-232C
oq RxD P <|
B I
< PRESET1 L A Up
D T
PRESET2 L 39k ¢ !
T e '
DIRECTION I 38k !
o __ L L g
39k
Leitungslange Baudrate Hinweis:
Mit zunehmender Kabellange sinkt die maximal
15000% 110006}300000kk:22 zulassige Ubertragungsrate.
Die Leitungen TAKT/TAKT und DATEN/DATEN
miissen paarig verdrillt, paarig und gemeinsam
abgeschirmt sein.
Inkrementalsignal
360° el.

' 90° el.

ASM GmbH
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WS-Positionssensoren
Spezifikation des Ausgangs PP530

ASM

MeRumformer PP530
inkremental

Ausgangssignale

Empfohlene
Folgeschaltung

Signalpegel

AnschluBbelegung /
AnschluB3bild

ASM GmbH

Eingangsspannung
Stromaufnahme
max. Frequenz
Ausgang

Ausgangsstrom
Ausgangsspannung

Stabilitat (Temperatur)
Arbeitstemperatur
Lagertemperatur
Flankenanstieg
Flankenabfall

Elektrischer Schutz gegen
EMV, Storfestigkeit

+5...+30 V DC
200 mA max.
200 kHz

Kompatibel zu Linedriver, Push-Pull, CMOS,
TTL und HTL

30 mA max., kurzschluB3fest

Abhéngig von der Eingangsspannung (z.B. fur
TTL-Ausgangspulse muf3 mit 5V gespeist
werden). Kompatibel mit EIA RS-422/RS-485

+0,002% / K v. Bereich (Sensor-Mechanik)
-10 ... +70 °C

-30 ... +80 °C

250 ns

250 ns

Verpolung, Dauerkurzschluf
Entsprechend EN 61326: 1998

Versorgung +
Versorgung GND
—JU L JUL signaia
PP530 —< Signal A
—< Signal B
—< Signal B
— T 11 signal Z (Nullpuls)
< ] T signaZ
Posimag Andere
+U
R
A |
REl [T l
I I C
I I
I
g
R
Versorgung Pegel la<5mA la< 25 mA -la<5 mA -la <25 mA
5V UaHigh >4,2V >4,2V >4,1V >3,8V
5V Uaow <0,5V <12V <0,4V <0,4V
24V Uanigh >235V >235V >235V >225V
24V Uaow <0,5V <1,2V <0,4V <0,4V
Ausgangssignale Stecker WS-CONN-D8 Gegenstecker
Versorgung + 1 Sicht auf Lotseite
Versorgung GND (0V) 2 2
Signal B (A + 90°) 3 5 A
Signal A 4 3
Signal B 5
Signal A 6 6
Signal Z (Nullpuls) 7 8
Signal Z 8
WS-CONN-D8
KAT-POS-D-01 85



