posirot® ASM

Magnetische Winkelsensoren

PRDS6

Winkelsensor fur Heavy-Duty-
Anwendungen

£
:

e Messbereich 0°... 360°
e Schutzart IP67/IP69
e Hermetisch dichtes Edelstahlgehduse

e Langswassersperre, verkapselte
Elektronik

e Beriihrungslos mit externem
Positionsgebermagneten, verschleiffrei

Produktvarianten
L Inkremental-Ausgang
A Digital-Ausgang SSI

S|

A ¢ Digital-Ausgang CANopen/
9 fd SAE J1939 (optional redundant)




posirot®

PRDS6 ASM

S U
JLrL

PRDS6 - Magnetischer Winkelsensor
Variante mit Inkremental-Ausgang

Technische Daten

Bestellvarianten

Mechanischer Anschluss Beriihrungslos mit externem Magneten n K
Messbereich 0...360°
Auflésung 1,2, 3 ... 1024 Pulse pro Umdrehung a 1,2,3..1024
Linearitat +1° (typ.)
Ausgang RS422-kompatibler Inkremental-Encoder-Ausgang mit B RS5VF
Versorgung 5V DC
RS422-kompatibler Inkremental-Encoder-Ausgang mit RS24VF
Versorgung 8 ... 36 V DC
HTL-kompatibler Inkremental-Encoder-Ausgang mit HT24VF

Versorgung 8 ... 36 V DC

Nennabstand Sensor/Magnet  Abhangig vom Positionsmagneten

Elektrischer Anschluss M12-Stecker, axigl, 8-polig a M12A8
M12-Stecker, radial, 8-polig M12R8
Kabel, Standardlange 2 m KAB2M
Deutsch-Stecker, nicht geschirmt

Gehausematerial Edelstahl EN 1.4404 (AISI 316L) a VA

Befestigung Schrauben M6

Schutzart IP67/IP69

Schockbelastung DIN EN 60068-2-27:2010, 100 g/11 ms, 100 Schocks

Vibration DIN EN 60068-2-6:2008, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen

Temperaturbereich -40 ... +85°C

Gewicht ca. 390 g (ohne Kabel)

EMV DIN EN 61326-1:2013

Bestellcode

s - @ -8 -8-0-0

Bestellbeispiel: PRDS6 — K — 1024 — RS24VF — M12A8 — VA

Zubehor:
Anschlusskabel (siehe Seite 21)
Positionsmagnete (siehe ab Seite 8)

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
2 WWW.asm-sensor.com
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PRDS6

Jinn

SSi

PRDSG6 - Magnetischer Winkelsensor
Variante mit Digital-Ausgang SSI

Technische Daten

Mechanischer Anschluss

Messbereich

Ausgang

Codeverlauf

Auflésung
Wiederholgenauigkeit
Linearitat

Nennabstand Sensor/Magnet

Elektrischer Anschluss

Gehausematerial

Befestigung
Schutzart
Schockbelastung
Vibration
Temperaturbereich
Gewicht

EMV

Bestellcode

Beriihrungslos mit externem Magneten

0...360°

Synchron-serieller Ausgang mit Versorgung 5V DC
Synchron-serieller Ausgang mit Versorgung 10 ... 36 V DC

Signal rechtsdrehend ansteigend
Signal linksdrehend ansteigend

12 Bit (4096 Schritte) pro Umdrehung
+0,1° (typ.)

+1° (typ.)

Abhangig vom Positionsmagneten

M12-Stecker, axial, 8-polig
M12-Stecker, radial, 8-polig
Kabel, Standardlange 2 m
Deutsch-Stecker, nicht geschirmt

Edelstahl EN 1.4404 (AISI 316L)

Schrauben M6

IP67/1P69

DIN EN 60068-2-27:2010, 100 g/11 ms, 100 Schocks
DIN EN 60068-2-6:2008, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
-40 ... +85°C

ca. 390 g (ohne Kabel)

DIN EN 61326-1:2013

wss - @ -8-8-0-0

Bestellbeispiel: PRDS6 — K — RSSI5V — CW — M12A8 — VA

Zubehor:

Anschlusskabel (siehe Seite 21)
Positionsmagnete (siehe ab Seite 8)

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
www.asm-sensor.com

Bestellvarianten

K

RSSI5V
RSSI24V

cw
CCw

M12A8
M12R8
KAB2M

VA
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Jinn

CAN

PRDS6 - Magnetischer Winkelsensor
Variante mit Digital-Ausgang CANopen/ SAE J1939

(optional redundant)

Technische Daten

Mechanischer Anschluss

Messbereich

Ausgang

Auflésung
Linearitat
Nennabstand Sensor/Magnet

Elektrischer Anschluss

Gehausematerial

Befestigung
Schutzart
Schockbelastung
Vibration
Temperaturbereich
Gewicht

EMV

Bestellcode

PRDS6 —

Bestellbeispiel: PRDS6 — K — CANOP — M12A5/CAN — VA

Zubehor:

Berlihrungslos mit externem Magneten

0...360°

CANopen

CAN SAE J1939

CANopen, redundant

CAN SAE J1939, redundant

0,05° max.
+1° (typ.)
Abhangig vom Positionsmagneten

M12-Stecker, axial, 5-polig
M12-Stecker, radial, 5-polig
Deutsch-Stecker, nicht geschirmt

Edelstahl EN 1.4404 (AISI 316L)

Schrauben M6
IP67/1P69

DIN EN 60068-2-27:2010, 100 g/11 ms, 100 Schocks
DIN EN 60068-2-6:2008, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen

-40 ... +85°C
ca. 390 g (ohne Kabel)
DIN EN 61326-1:2013

Anschlusskabel (siehe Seite 22)
Positionsmagnete (siehe ab Seite 8)

Bestellvarianten

K

CANOP
CANJ1939
CANOPR
CANJ1939R

M12A5/CAN
M12R5/CAN

VA

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
www.asm-sensor.com
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MaRzeichnungen
Stecker M12, axial
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8[.315]

|
U

26,6 [.260]

14 [.551]

A — Markierung
B — Stecker M12

@66 "3 | [25987,|

@52+ 0,05 [2.047+ .002]

C — Positionsmagnet

D — Messflache

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
www.asm-sensor.com

Mafie in mm [inch].
Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnung vom Werk anfordern.



posirot® ASM

PRDS6

Stecker M12, radial
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A — Markierung MaRe in mm [inch].
B — Stecker M12 Abmessungen nur informativ.

C — Positionsmagnet Verbindliche Zeichnung vom Werk anfordern.

D — Messflache

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
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PRDS6 ASM

Kabelversion

A
g = @11 [.433]
) ] | C
=y I R W I ——/ -
‘ S
j = e
i ;_ _/_l
o | Hie T
] | =
|
6,6 [.260] 31.5[1.240]
I

+0 +0
P66 -0.1 [2.598 -.004

@52+ 0,05 [2.047+ .002

A — Positionsmagnet MaRe in mm [inch].
B — Markierung Abmessungen nur informativ.
C — Messflache Verbindliche Zeichnung vom Werk anfordern.

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
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Positionsmagnete
PRMAG20
SIINES &
=I5 = 3,5 [.138] ™
oo un 4
: [ee}
CIY S ke J < Y
| ) S
£ % 2
<
ts @ 8 i
@) 'l
N2 Le
K ——t—
5[.197]
13 [.512] \
A
B
A — Sensor
B — Markierung
Bestellcode Gewicht Material Massentragheits-
moment
PRMAG20 ca.12g Stahl, verzinkt; Kunststoff 1,3 kgmm2

Ein Versatz des Positionsmagneten beeinflusst die Linearitat.

MaRe in mm [inch].
Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnung vom Werk anfordern.

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
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PRDS6

PRMAG21
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A — Sensor
B — Markierung
Bestellcode Gewicht Material Massentragheits-
moment
PRMAG21 ca.3g Stahl, verzinkt; Kunststoff 0,1 kgmm2

Ein Versatz des Positionsmagneten beeinflusst die Linearitat.

Mafe in mm [inch].
Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnung vom Werk anfordern.

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
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PRMAG22
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A — Sensor
B — Markierung
Bestellcode Gewicht Material Massentragheits-
moment
PRMAG22 ca.19g Stahl, verzinkt; Kunststoff 3 kgmm?

Ein Versatz des Positionsmagneten beeinflusst die Linearitat.

Mafe in mm [inch].
Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnung vom Werk anfordern.

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
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A — Sensor
B — Markierung
C — Nut
Bestellcode Gewicht Material Massentragheits-
moment
PRMAG6-Z ca.110g AlMgSit, 65 kgmm?
PRMAG6-Z-VA ca.315¢g Edelstahl EN 1.4404 (AISI 190 kgmm?
316L)

Ein Versatz des Positionsmagneten beeinflusst die Linearitat.

MaRe in mm [inch].

Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnung vom Werk anfordern.

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0

www.asm-sensor.com
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Messfehler durch Toleranzen bei der Montage des Positionsmagneten

Sensor

PRAS6
PRDS6

12

Positions-
magnet
PRMAG20
PRMAG21
PRMAG22
PRMAG6-Z-(VA)
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Luftspalt
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Luftspalt (a)

Parallelitat (b)
Seitenversatz (c)

Messfehler durch Seitenversatz [°]

0,2 mm
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0,1

0,5 mm
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Tmm 2mm 3mm 4mm

0,8 22
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Spezifikation der Ausgangsarten

Inkremental-Ausgang

RS5VF / RS24VF Schnittstelle
Inkremental Spannungsversorgung
i
U Stromaufnahme

i i
Maximale Impulsfrequenz

Ausgang
Ausgangsstrom
Stabilitat (Temperatur)
Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
EMV

Ausgangssignale

|
|

I

Anschlussbelegung Signal
Stecker M12, 8-polig Versorgung +

Versorgung GND

A
A
B
B
Sicht auf die Stecker- z
kontakte des Sensors 7

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
www.asm-sensor.com

EIA RS-422

RS5VF: 5V DC +10 %
RS24VF: 8 ...36 V DC

100 mA max., abhéngig von der Last

500 kHz

A A, B, B, Z,Z Push-Pull

10 mA max.

+50 x 10® / °C vom Messbereich (typisch)
siehe Modellspezifikation

gegen Kurzschluss

DIN EN 61326-1:2013

Pulsfolge fiir Drehung im Uhrzeigersinn CW
auf die Welle bzw. die Messflache gesehen.

A Der Nullpuls Z, Z wird an der Referenzposition
_ erzeugt.

A

B

B

Z

Z

Stecker PIN Kabeladerfarbe
1 weild

2 braun
4 gelb

6 rosa

3 grun

) grau

7 blau

8 rot

13



. ® ®
posirot
PRDS6 ASM
HT24VF Schnittstelle HTL
Inkremental Spannungsversorgung 8..36VDC
L Stromaufnahme 100 mA max., abhéngig von der Last

JuL

Ausgangssignale

Anschlussbelegung
Stecker M12, 8-polig

Sicht auf die Stecker-
kontakte des Sensors

14

Maximale Impulsfrequenz
Ausgang

Ausgangsstrom

Stabilitat (Temperatur)
Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz

EMV

500 kHz

A A, B, B, Z,Z Push-Pull

10 mA max.

+50 x 108 / °C vom Messbereich (typisch)
siehe Modellspezifikation

gegen Kurzschluss

DIN EN 61326-1:2013

Pulsfolge fiir Drehung im Uhrzeigersinn CW

I
| — auf die Welle bzw. die Messflache gesehen.
— er Nullpuls Z, Z wird an der Referenzposition
| A Der Nullpuls Z, Z wird an der Ref t
—_ | _ erzeugt.
| | A
I B
I
| B
[
[ z
I
z
| |
Signal Stecker PIN Kabeladerfarbe
Versorgung + 1 weil
Versorgung GND 2 braun
A 4 gelb
A 6 rosa
B 3 grin
B 5 grau
Z blau
7 8 rot

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
www.asm-sensor.com
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Digital-Ausgang SSI

RSSI5V/RSSI24V
Synchron-Seriell SSI

Jinn

SSlI

Datenformat
(Taktbischellange 13)

Ubertragungsrate

Anschlussbelegung
Stecker M12, 8-polig

Sicht auf die Stecker-
kontakte des Sensors

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
www.asm-sensor.com

Schnittstelle EIA RS-422

Spannungsversorgung RSSI5V: 5V DC £10%
RSSI24V: 10 ... 36 V DC

Stromaufnahme 100 mA max. ohne Last

Taktfrequenz 100 kHz ... 500 kHz

Code Einschrittiger Gray-Code 12 Bit

Taktbiischelpause 20 ys min.

Stabilitat (Temperatur) +50 x 108 / °C vom Messbereich (typisch)

Arbeitstemperatur siehe Modellspezifikation

Elektrischer Schutz gegen Kurzschluss

EMV DIN EN 61326-1:2013

CLOock+ 1 2 34 5 6 7 8 9 10 11 12 13

>05us| | T > 20 s
13xT -
DATA +
[b11]b10b09b08b07b06b05b04b03b02b0 b0
Q"
T=1 .. 10 ps
Leitungslange Baudrate Hinweis:
50 m 100-1000 kHz Mit zunehmender Kabellange sinkt die

maximal zulassige Ubertragungsrate.
Die Leitungen CLOCK/CLOCK und

100 m 100-300 kHz DATA//DATA missen paarig verdrillt,
pagrig und gemeinsam abgeschirmt
sein.

Signal Stecker PIN Kabeladerfarbe

Versorgung + 1 weil}

Versorgung GND 2 braun

CLOCK 3 grin

CLOCK 4 gelb

DATA 5 grau

DATA 6 rosa

- 7 blau

= 8 rot

15
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Digital-Ausgang CANopen

CANOP
CANopen

Jinn

Technische Daten

Anschlussbelegung
Stecker M12, 5-polig

Sicht auf die Stecker-
kontakte des Sensors

16

CAN-Spezifikation
Kommunikationsprofil
Geréateprofil

Konfigurationsdienste

Error Control
Node ID
PDO

PDO Modes

SDO
CAM
Certified
Bitrate

Bus-Anschluss

Integrierter Bus-
Abschlusswiderstand

Bus, galvanische Trennung

Spannungsversorgung

Stromaufnahme

Messrate

Stabilitat (Temperatur)
Wiederholgenauigkeit
Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
Durchschlagfestigkeit
EMV

Signal
Schirm
Versorgung +
GND

CAN-H
CAN-L

Stecker PIN

a A W DN

ISO 11898, Basic und Full CAN 2.0 B
CANopen CiA 301 V 4.02, Slave
Encoder CiA 406 V 3.2

L§S, CiA Draft Standard 305
(Ubertragungsrate, Knotenadresse)

Node Guarding, Heartbeat, Emergency Message
Einstellbar tber LSS oder SDO, default: 127
3 TxPDO, 0 RxPDO, static mapping

Event-/Time triggered, Remote-request,
Sync cyclic/acyclic

1 Server, 0 Client
8 Nocken
Ja

50 kBit bis 1 Mbit, einstellbar Giber LSS oder SDO,
default: 125 kBit

M12-Stecker, 5-polig

zuschaltbar

Nein

8..36VDC

typisch 20 mA fir 24 V DC
typisch 40 mA fur 12 V DC
max. 80 mA

1 kHz (asynchron)

+50 x 10%/°C vom Messbereich (typisch)
1LSB

siehe Modellspezifikation

gegen Verpolung, Kurzschluss

1kV (V AC, 50 Hz, 1 min.)

DIN EN 61326-1:2013

Kabeladerfarbe
braun

weil}

blau

schwarz

grau

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
www.asm-sensor.com
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CANOPR CAN-Spezifikation ISO 11898, Basic und Full CAN 2.0 B
CANopen Kommunikationsprofil CANopen CiA 301 V 4.02, Slave

Jinn

Technische Daten

Anschlussbelegung
Stecker M12, 5-polig

Sicht auf die Stecker-
kontakte des Sensors

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
www.asm-sensor.com

Gerateprofil

Konfigurationsdienste

Error Control

Node ID

PDO
PDO Modes

SDO
CAM
Certified
Bitrate

Bus-Anschluss

Integrierter Bus-
Abschlusswiderstand

Bus, galvanische Trennung

Spannungsversorgung

Stromaufnahme

Messrate

Stabilitat (Temperatur)
Wiederholgenauigkeit
Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
Durchschlagfestigkeit
EMV

Signal
Schirm
Versorgung +
GND

CAN-H
CAN-L

Stecker PIN

a h W DN

Encoder CiA 406 V 3.2

L§S, CiA Draft Standard 305
(Ubertragungsrate, Knotenadresse)

Node Guarding, Heartbeat, Emergency Message

Einstellbar tber LSS oder SDO, default: 127 und
126

3 TxPDO, 0 RxPDO, static mapping

Event-/Time triggered, Remote-request,
Sync cyclic/acyclic

1 Server, 0 Client
8 Nocken
Ja

50 kBit bis 1 Mbit, einstellbar Giber LSS oder SDO,
default: 125 kBit

M12-Stecker, 5-polig

zuschaltbar

Nein

8..36VDC

typisch 40 mA fir 24 V DC
typisch 80 mA fir 12 V DC
max. 120 mA

1 kHz (asynchron)

+50 x 10%/°C vom Messbereich (typisch)
1LSB

Siehe Modellspezifikation

Gegen Verpolung, Kurzschluss

1kV (V AC, 50 Hz, 1 min.)

EN 61326-1:2013

Kabeladerfarbe
braun

weil}

blau

schwarz

grau

17
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Digital-Ausgang SAE J1939

CANJ1939
SAE J1939

Jnn

NAME Fields

Parameter Group
Numbers (PGN)

Technische Daten

18

CAN-Spezifikation
Transceiver
Kommunikationsprofil
Baud Rate

Integrierter Bus-
Abschlusswiderstand

Adresse

Arbitrary address capable
Industry group

Vehicle system

Vehicle system instance
Function

Function instance

ECU instance
Manufacturer

Identity number

Configuration data

Process data

Spannungsversorgung

Stromaufnahme

Messrate

Stabilitat (Temperatur)
Wiederholgenauigkeit
Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
Durchschlagfestigkeit
EMV

ISO 11898, Basic und Full CAN 2.0 B
24V-kompatibel, nicht isoliert

SAE J1939
250 kBit/s

zuschaltbar

Default 247d, konfigurierbar

1 Yes

0 Global

7Fh (127d) Non specific

0

FFh (255d) Non specific

0

0

145h (325d) Manufacturer ID

Onnn Serial number 21 bit

PGN EF00h Proprietary-A
(PDU1 peer-to-peer)

PGN FFnnh Proprietary-B
(PDU2 broadcast);
nn Group Extension (PS)
configurable

8...36 VDC

typisch 20 mA bei 24 V DC

typisch 40 mA bei 12V DC

max. 80 mA

1 kHz (asynchron)

+50 x 10°%/°C vom Messbereich (typisch)
1LSB

siehe Modellspezifikation

gegen Verpolung, Kurzschluss

1kV (V AC, 50 Hz, 1 min.)

DIN EN 61326-1:2013

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
www.asm-sensor.com
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Anschlussbelegung
Stecker M12, 5-polig

Sicht auf die Stecker-
kontakte des Sensors

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
www.asm-sensor.com

Signal
Schirm
Versorgung +
GND

CAN-H
CAN-L

Stecker PIN

—_

a b~ W DN

Kabeladerfarbe
braun

weild

blau

schwarz

grau

19
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CANJ1939R CAN-Spezifikation ISO 11898, Basic und Full CAN 2.0 B
SAE J1939R Transceiver

Jinn

NAME Fields

Parameter Group
Numbers (PGN)

Technische Daten

Anschlussbelegung
Stecker M12, 5-polig

Sicht auf die Stecker-
kontakte des Sensors

20

Kommunikationsprofil
Baud Rate
Integrierter Bus-Abschlusswiderstand

Adresse

Arbitrary address capable
Industry group

Vehicle system

Vehicle system instance
Function

Function instance

ECU instance
Manufacturer

Identity number

Configuration data

Process data

Spannungsversorgung

Stromaufnahme

Messrate

Stabilitat (Temperatur)
Wiederholgenauigkeit
Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
Durchschlagfestigkeit
EMV

Signal
Schirm
Versorgung +
GND

CAN-H
CAN-L

24V-kompatibel, nicht isoliert

SAE J1939

250 kBit/s

zuschaltbar

Default 247d und 246d, konfigurierbar

1 Yes

0 Global

7Fh (127d) Non specific

0

FFh (255d) Non specific

0

0

145h (325d) Manufacturer 1D

Onnn Serial number 21 bit

PGN EF00h Proprietary-A
(PDU1 peer-to-peer)

PGN FFnnh Proprietary-B
(PDU2 broadcast);
nn Group Extension (PS)
configurable

8..36VDC

typisch 40 mA bei 24 V DC
typisch 80 mA bei 12 V DC, max. 120 mA

1 kHz (asynchron)

+50 x 10°%/°C vom Messbereich (typisch)
1LSB

Siehe Modellspezifikation

Gegen Verpolung, Kurzschluss

1kV (V AC, 50 Hz, 1 min.)

EN 61326-1:2013

Stecker PIN Kabeladerfarbe
1 braun

2 weild

3 blau

4 schwarz

5 grau

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
www.asm-sensor.com
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Zubehor
Anschlusskabel M12, 8-polig
(Winkelkupplung)

geschirmt, Dieses Kabel ist auf der einen Seite mit

Schirm auf Stecker aufgelegt einer 8-poligen Winkelkupplung (Buchse)
versehen, wahrend auf der anderen

Seite die Signale an 8 Litzen anliegen.
Lieferbare Lédngen sind 2 m, 5 m und
10 m.

Litzenquerschnitt: 0,25 mm?
Kabeldurchmesser: 6,3 #0,2 mm

Bestellcode
KAB - xM - M12/8F/W - LITZE
IP69: | KAB - xM - M12/8F/W/69K - LITZE

xM = Lange in m

Anschlusskabel M12, 8-polig
(Gerade Kupplung)
geschirmt, Dieses Kabel ist auf der einen Seite mit

Schirm auf Stecker aufgelegt einer 8-poligen geraden Kupplung

A e =
@i e s

14,5
[.571]

[.433]

ap22 | L __J

26,5 [1.043]

12 [472]

1,5.06)

iR

[.236]

(Buchse) versehen, wahrend auf der —W —
anderen Seite die Signale an 8 Litzen j E mE
anliegen. Lieferbare Langen sind 2 m, _u U s
5mund 10 m. 30 [1.181]
Litzenquerschnitt: 0,25 mm? 431.693] w
Kabeldurchmesser: 6,3 #0,2 mm
Bestellcode
KAB - xM - M12/8F/G - LITZE
IP69: | KAB - xM - M12/8F/G/69K - LITZE
xM = Lange in m
Stecker PIN / Kabeladerfarbe
Anschlussbelegung 1 5 3 4 5 5 7 8
M12, 8-polig
weild braun  grin gelb grau rosa blau rot
Schleppkettentauglichkeit
Maximale Verfahrgeschwindigkeit 3 m/s
Maximale Beschleunigung 5 m/s?
Kleinster Biegeradius 10 x Kabeldurchmesser
DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
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Anschlusskabel M12, 5-polig CAN-Bus

Dieses Kabel ist auf der einen Seite mit einer 5-poligen
geraden Kupplung (Buchse) versehen und auf der
anderen Seite mit einem 5-poligen geraden Stecker (Stift).
Lieferbare Langen sind 2 m, 5m, 10 m.

Kabeldurchmesser: 6,7 £0,2 mm

1,5 [.06]
w0 = ; - § n| —
IE ~ 5 r %* Q13
o= 5| s o=

12 30[1.181]

[472] 43 [1.693] "L
Bestellcode

KAB - xM - M12/5F/G - M12/5M/G - CAN
IP69: | KAB - xM - M12/5F/G/69K - M12/5M/G/69K - CAN

XM = Lange in m

Schleppkettentauglichkeit

Maximale Verfahrgeschwindigkeit 3mls
Maximale Beschleunigung 5 m/s?
Kleinster Biegeradius 10 x Kabeldurchmesser

T-Stuck M12, 5-polig CAN-Bus

Bestellcode

KAB - TCONN - M12/5M - 2M12/5F - CAN

Abschlusswiderstand M12, 5-polig CAN-Bus

Bestellcode

KAB - RTERM - M12/5M/G - CAN

DB-PRDS6-D-2021/2.1.0
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