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POSIROT® ®
Winkelsensoren und Winkelencoder [ ASM ]
Auswahltabelle

Modell
Auswahl- o .
kriterien .

PRAS20 PRAS21 PRAS27 PRDS27 PRAS1 PRDS1 PRAS2 PRDS2 PRAS3 PRDS3 PRAS5 PRDS5

Datenblatt ab Seite... 6 8 10 1" 14 15/16 18 19/20 26 28/29 34 35/37
Messbereich A A A D A D A D A D A D
0°... 360° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° ° °
Analogausginge, absolut
Spannung 0,5 ... 10 V ° ° ° ° ° °
Spannung 0,5 ... 4,5V ° ° ° °
Strom 4 ... 20 mA ° ° ° ° ° °
Redundante Version (optional) ° ° ° °
Digitalausgéange, absolut
SSI - RSSI5V, RSSI24V °
CANopen ° ° °
CAN SAE J1939
Digitalausgédnge, inkremental
RS5V(F), RS24V (F) ° ° ° °
HT24V(F) ° ° ° o
Linearitat (Standard) 10,5% +0,5% 11° +0,3% +1° +0,3% +1° 10,3% $1° +0,3% +1°
Schutzart IP60 IP67 IP67 (IP69K) IP67 (IP69K) IP67 (IP69K) 'P66F§'6F§3)9K)

POSITILT® - Neigungssensoren

Auswahltabelle Explosionsgeschiitzte
Versionen in Vorbereitung

Modell _
Auswahl- m < e . b a. .
kriterien
PTAM27 PTDM27 PTAM2 PTDM2 PTAM5 PTDM5 PTAM2EX PTAM5EX
Datenblatt ab Seite... 68 69 72 73 78 79 76 82
Messbereiche A D A D A D A A
1 Achse +180° ° ° ° ° ° ° ° °
2 Achsen +60° ° ° ° ° °
2 Achsen +180° ° ° °
Analogausginge, absolut
Spannung 0,5 ... 10 V
Spannung 0,5 ... 4,5V
Strom 4 ... 20 mA
Digitalausgédnge, absolut
CANopen ° ° °
CAN SAE J1939
Linearitat (Standard) 10,5° 10,5° +0,5° +0,5° $0,5°
Schutzart IP67 IP67 / IP69K 'Psagéf;?g*( P65 IP65
4 KAT-PR/PT-D-11 ASM GmbH

www.asm-sensor.de Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500



POSIROT®
Explosionsgeschutzte Winkelsensoren
Auswabhltabelle

[Asm]

Modell
Auswahl- pe 5
kriterien

PRAS2EX PRAS3EX PRAS5EX

Datenblatt ab Seite... 24 32 42
Messbereich A A A
0°... 360° ° ° .
Analogausgéange, absolut
Spannung 0,5 ... 10 V ° ° °
Spannung 0,5 ...4,5V ° ° °
Strom 4 ... 20 mA ° ° °
Linearitat (Standard) +0,3% +0,3% +0,3%
Schutzart IP65 IP65 1P65

POSIROT® - Magnetische Inkrementalencoder
Auswahltabelle

Modell

Auswahl-
kriterien

PMIS4/PMIR5  PMIS4/PMIR7(N)
Datenblatt ab Seite... 58 64
Messbereich
0°... 360° ° ° ° °
Digitalausgédnge, inkremental
HTL
TTL
TTL24V
Linearitat (Standard) +0,1° +0,1° +0,1°
Schutzart IP67 IP67

+0,1°

A = Analogausgang D = Digitalausgang

= Instrumentierung = Industrie = Heavy Duty /

Offshore

ASM GmbH
Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500 www.asm-sensor.de

= EX (3D)

KAT-PR/PT-D-11
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POSIROT®
PRAS20

Magnetischer Winkelsensor mit Analogausgang

ASM|

Technische Daten

Bestellcode PRAS20

Magnetischer Winkelsensor 0 bis 360°

® MeRbereich 0 bis 360°

® Schutzart IP60

e Analogausgang

e Geringe Bauhdhe

e Beriihrungslos mit externem Positionsgebermagneten

e VerschleiBfrei

e Andere Ausgangsarten auf Anfrage

e Redundanter zweiter Kanal optional

‘B |8
)| e
Ausgangsarten u2B Spannung 0,5 ... 10 V
u6 Spannung 0,5 ... 4,5 V ratiometrisch
11B Strom 4 ... 20 mA (3 Leiter)

MeRbereich 0...15° bis 0 ... 360° in 15°-Schritten
Auflésung 0,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°)
Wiederholgenauigkeit 10,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°)
Linearitat 10,5 % vom Bereich (typ.)
Nennabstand Sensor / Positionsmagnet Abhangig vom Positionsmagneten
Schutzart IP60
Signalverlauf Cw, CCW
Material Epoxy-Glasfaser, Thermoplast
Befestigung Schrauben M4
Elektrischer Anschluf Einzeladern 3 x 0,5 mm?
Schockbelastung EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
Vibration EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen

PRAS20 | | [ -] -]

Modellbezeichnung

MeRBbereich 15 ... 360° in 15°-Schritten
15/30/45/ .../ 345/ 360
Ausgangsart (siehe Seite 46)

u2B =05..10V

ué =0,5 ... 4,5V ratiometrisch

11B =4 .20 mA, 3 Leiter
Signalverlauf

cw = Signal rechtsdrehend ansteigend

CCW = Signal linksdrehend ansteigend
Elektrischer Anschluf

A300 = Einzeladern ETFE 3 x 0,5 mm?, Lange 300 mm

Bestellcode Positionsmagnet (sieche Zubehor Seite 53/54)

Bestellbeispiel: PRAS20 - 360 - U2B - CW - A300

6 KAT-PR/PT-D-11

www.asm-sensor.de Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500
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POSIROT®
PRAS20 ASM

Abmessungen

MaRBzeichnung - Messflache
PRAS20 L Pr?ggggts- J|

E— =

ol o
™ o)
N Q
o 2
@48 [1.890]
258 [1.496] Markierung
| /
= ,
e NS
e it
2
g N \
oy
[co]
9
Q
™| 81.315] MaRe in mm [inch]

Gewicht ohne Kabel ca. 8 g
Abmessungen nur informativ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern

PRAS20
Schirmplatte
magnetisch

PRAS20

PRAS20-MSHIELD

KAT-PR/PT-D-11

ASM GmbH
Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500 www.asm-sensor.de



POSIROT®
PRAS21

Magnetischer Winkelsensor mit Analogausgang

ASM|

Technische Daten

Bestellcode PRAS21

Bestellcode Positionsmagnet (siche Zubehor Seite 53/54)

Magnetischer Winkelsensor 0 bis 360°
MeRbereich 0 bis 360°

Andere Ausgangsarten auf Anfrage

Spannung 0,5 ... 4,5 V ratiometrisch
0...15° bis 0 ... 360° in 15°-Schritten
0,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°)
10,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°)

[}
® Schutzart IP60
e Analogausgang
e Geringe Bauhdhe
[}
e VerschleiBfrei
[}

Ausgangsarten u6e

MeRbereich

Auflésung

Wiederholgenauigkeit

Linearitat

Nennabstand Sensor / Positionsmagnet
Schutzart

Signalverlauf

Material

Befestigung

Elektrischer Anschlufy

Schockbelastung

Vibration

Modellbezeichnung

10,5 % vom Bereich (typ.)
Abhangig vom Positionsmagneten
IP60

Cw, CCW

Epoxy-Glasfaser, Thermoplast
Schrauben M3

Einzeladern 3 x 0,5 mm?

Beriihrungslos mit externem Positionsgebermagneten

EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen

PRAs21 || [ o] -]

MeBbereich 0 ... 360° in 15°-Schritten

15/30/45/ .../ 345/ 360
Ausgangsart (siehe Seite 46)

ué =0,5 ... 4,5V ratiometrisch
Signalverlauf
Ccw = Signal rechtsdrehend ansteigend

CCW = Signal linksdrehend ansteigend
Elektrischer Anschluf
A300 = Einzeladern ETFE 3 x 0,5 mm?, Lange 300 mm

Bestellbeispiel: PRAS21 - 360 - U6 - CW - A300

8 KAT-PR/PT-D-11

www.asm-sensor.de Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500

ASM GmbH



POSIROT®
PRAS21 ASM

Abmessungen
fGmee Messflache
MaRzeichnung Pﬁi’gﬁﬁf
PRAS21 b
] &
ol & |
™| ©
N| S
ol g
26 [1.024]
g ze Markierung
™ 6/7
o 094/
2
S c "?@
= <
~ &
N 7
704
80°
Mafe in mm [inch]
Gewicht ohne Kabel ca. 5 g
Abmessungen nur informativ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern
PRAS21
Schirmplatte
magnetisch
PRAS21-MSHIELD
ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11
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POSIROT®
PRAS27

Magnetischer Winkelsensor mit Analogausgang

ASM|

Bestellcode PRAS27

Bestellcode Positionsmagnet (sieche Zubehor Seite 53/54)

Technische Daten

Ausgangsarten u2/u2B
ue
11/11B

MeRbereich

Auflésung

Wiederholgenauigkeit

Linearitat

Nennabstand Sensor / Positionsmagnet
Schutzart

Signalverlauf

Material

Elektrischer Anschlufy

Schockbelastung

Vibration

Modellbezeichnung

Magnetischer Winkelsensor 0 bis 360°

MeRbereich 0 bis 360°

Schutzart IP67

Analogausgang

Material Kunststoff

Beriihrungslos mit externem Positionsgebermagneten
VerschleiBfrei

Hohe Schockfestigkeit

Redundanter zweiter Kanal optional

I

Spannung 0,5 ... 10 V
Spannung 0,5 ... 4,5 V ratiometrisch
Strom 4 ... 20 mA (3 Leiter)

0...15° bis 0 ... 360° in 15°-Schritten

0,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°)

40,03 % (60 ... 360°); £0,1 % (15 ... 45°)

10,5 % vom Bereich (typ.)

Abhangig vom Positionsmagneten

IP67

CW, CCW

Kunststoff

Kabel 5 x 0,25 mm?

EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen

MeBbereich 0 ... 360° in 15°-Schritten

15/30/45/ .../ 345/ 360
Ausgangsart (siehe Seite 46)

u2/uzB =05..10V

U6 =0,5... 4,5V ratiometrisch

11/11B =4 ..20 mA, 3 Leiter
Signalverlauf

Ccw = Signal rechtsdrehend ansteigend
CCwW = Signal linksdrehend ansteigend

Elektrischer Anschiuf

KAB2M = Kabel, Standardlange 2 m

Bestellbeispiel: PRAS27 - 360 - U2 - CW - KAB2M

10
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POSIROT®
PRDS27

Magnetischer Winkelsensor mit CANopen-Ausgang

ASM|

®

Technische Daten

Ausgangsart
MeRbereich
Auflésung

Linearitat
Nennabstand Sensor / Positionsmagnet
Schutzart

Material

Elektrischer Anschlufy
Schockbelastung
Vibration

EMV, Temperatur

Bestellcode PRDS27

Modellbezeichnung

Magnetischer Winkelsensor 0 bis 360°

MeRbereich 0 bis 360°

Schutzart IP67

CANopen-Ausgang

Material Kunststoff

Beriihrungslos mit externem Positionsgebermagneten
VerschleiBfrei

Hohe Schockfestigkeit

CAN

CANopen-Bus (Encoder CiA406 V 3.2))

0°... 360°

0,05° max.

+1°

Abhangig vom Positionsmagneten

IP67

Kunststoff

Kabel 0,3 m und 5-poliger Stecker M12
EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
Siehe Spezifikation Ausgangsart

PRDS27 |-

Ausgangsart (siehe Seite 50/51)

CANOP = CANopen
CANJ1939 = CAN SAE J1939

Elektrischer Anschiuf

-]

KABO,3M-M12/CAN

Bestellcode Positionsmagnet (siehe Zubehor Seite 53/54)
Bestellcode AnschluBBkabel (siehe Zubehdr Seite 91 )

= Kabel (Lange 0,3 m) mit Stecker M12, 5-polig

| KAB - XM - M12/5F/G - M12/5M/G - CAN |

Bestellbeispiel: PRDS27 - CANOP - KAB0,3M - M12/CAN

ASM GmbH

KAT-PR/PT-D-11

Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500 www.asm-sensor.de
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POSIROT®
PRAS27 ASM

Abmessungen

MaRzeichnung ositionsmagnet
PRAS27

49.5+0,1 [1.949 % .004] 10 [.394]
5,2 [.205]
38 [1.496]
/Positionsmagnet
|
=
/T\ I
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S % ) =y
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[} N = 74 L—_ o
S| = = 7o) @
o > S N
@ ~ . Q
o arkierung
essflache
abel
22 [.866] 5[.197]

MaRe in mm [inch]

Abmessungen nur informativ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern

12 KAT-PR/PT-D-11 ASM GmbH
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POSIROT®
PRDS27 ASM

Abmessungen
Positi t
MaRzeichnung ostionsmagne
PRDS27 \
P,
[ ! 1T
] © |
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MaRe in mm [inch]
Abmessungen nur informativ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern
ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11 13
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POSIROT® ®
PRAS1 ASM |

Magnetischer Winkelsensor mit Analogausgang

Magnetischer Winkelsensor 0 bis 360°
im M12-Gehéause

® MeRbereich 0 bis 360°

e Schutzart IP67 / IP69K

e Analogausgang

e Edelstahlgehduse

e Beriihrungslos mit externem Positionsgebermagneten

e VerschleiBfrei

e SIL in Vorbereitung

B |8
)| e
Ausgangsarten ué Spannung 0,5 ... 4,5 V ratiometrisch
Technische Daten U2  Spannung 0,5 .. 10V
1 Strom 4 ... 20 mA, 3-Leiter-Technik
MeRbereich 0 ... 15° bis 0 ... 360°in 15°-Schritten
Auflésung 0,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°)
Wiederholgenauigkeit 10,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°)
Linearitat 10,3 % vom Bereich (typ.)
Nennabstand Sensor / Positionsmagnet Abhangig vom Positionsmagneten
Schutzart IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-AnschlufRkabel)
IP67 (Kabelausgang)

Signalverlauf Cw, CCW
Material Edelstahl
Befestigung M12 x 1
Schockbelastung EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
Vibration EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen

Bestellcode PRAS1 PRAS1| — D - D . D _ D

Modellbezeichnung

MeRbereich 15 ... 360° in 15°-Schritten
15/30/45/ .../ 345/ 360
Ausgangsart (siehe Seite 46)

ué =0,5 ... 4,5V ratiometrisch

U2 =05..10V

11 =4 ...20 mA, 3-Leiter
Signalverlauf

Ccw = Signal rechtsdrehend ansteigend

CCW = Signal linksdrehend ansteigend

Elektrischer Anschluf

KAB2M = Kabel, Standardlange 2 m, IP67

M12A5 = Stecker M12, 5-polig (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)

Bestellcode Positionsmagnet (siehe Zubehor Seite 53/54)

Bestellcode AnschluBkabel (siehe Zubehér Seite 90) | KAB-2M-M12/4F/G-LITZE |

Bestellbeispiel: PRAS1 - 360 - 11 - CW - M12A5

14 KAT-PR/PT-D-11 ASM GmbH
www.asm-sensor.de Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500



POSIROT®
PRDS1

Magnetischer Winkelencoder mit Inkrementalausgang

ASM|

Technische Daten

Bestellcode PRDS1

Bestellcode Positionsmagnet (siehe Zubehor Seite 53/54)

Ausgangsart

MeRbereich
Auflésung

Linearitat

Nennabstand Sensor / Positionsmagnet
Maximale Drehzahl (mechanisch)
Schutzart

Max. Ausgangsfrequenz

Material
Befestigung
Schockbelastung
Vibration

Modellbezeichnung

Magnetischer Winkelencoder 0 bis 360°
im M12-Gehéause

MeRbereich 0 bis 360°

Schutzart IP67 / IP69K

Inkremental-Encoder-Ausgang

Edelstahlgehause

Beriihrungslos mit externem Positionsgebermagneten
VerschleiBfrei

Inkremental-Encoder Ausgange A, A, B, B, Z, Z,
RS422-/HTL-kompatibel

0...360°
1/2/4/8/16/25/32/45/50/64/75/90/100/
125/128 /256 / 512 / 1024 Pulse pro Umdrehung
+1°

Abhangig vom Positionsmagneten

30.000 U/min

IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-AnschlufRkabel)

200 kHz (der Quadraturzahler der Folgeelektronik
muf eine Frequenz >200 kHz verarbeiten kdnnen)

Edelstahl

M12 x 1

EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen

(PROS1| | || [KHz | || |

Auflésung (Pulse/Umdrehung)

1/2/4/8/16/25/32/45/50/64/75/90/100/125/128 /256 /512 /1024
Maximale Impulsfrequenz (in kHz, Standard 50 kHz)

50 /200
Ausgangsart (siehe Seite 47/48)

RS5V = RS422-kompatibler Ausgang mit Versorgung 5V DC
RS24V = RS422-kompatibler Ausgang mit Versorgung 10 ... 36 V DC
HT24V = HTL-kompatibler Ausgang mit Versorgung 18 ... 36 V DC

Elektrischer Anschluf

M12A8 = Stecker M12, 8-polig

Bestellcode AnschluBkabel (sieche Zubehdr Seite 90)

| KAB-2M-M12/8F/G-LITZE |

Bestellbeispiel: PRDS1 - 1024 - 50KHZ - RS5V - M12A8

ASM GmbH

KAT-PR/PT-D-11 15
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POSIROT®
PRDS1

Magnetischer Winkelencoder mit SSI-Ausgang

ASM|

Technische Daten

Bestellcode PRDS1

Bestellcode Positionsmagnet (siehe Zubehor Seite 53/54)

Ausgangsart

MeRbereich

Auflésung

Wiederholgenauigkeit

Linearitat

Nennabstand Sensor / Positionsmagnet
Maximale Drehzahl (mechanisch)
Schutzart

Codeverlauf
Material
Befestigung
Schockbelastung
Vibration

Modellbezeichnung

Magnetischer Winkelsensor 0 bis 360°
im M12-Gehéause

MeRbereich 0 bis 360°

Schutzart IP67 / IP69K

Synchron-serieller Ausgang (SSI)

Edelstahlgehause

Beriihrungslos mit externem Positionsgebermagneten
VerschleiBfrei

SSI

Synchron-seriell (SSI)

0...360°

12 Bit (4096 Schritte) pro Umdrehung

+0,1° (typ.)

+1° (typ.)

Abhangig vom Positionsmagneten

30.000 U/min

IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-AnschlufRkabel)

Cw, CCW

Edelstahl

M12 x 1

EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen

PROS1| [ -] ||

Ausgangsart (siehe Seite 49)

RSSI5V
RSSI24V
Codeverlauf

= Synchron serieller Ausgang mit Versorgung 5V DC
= Synchron serieller Ausgang mit Versorgung 10 ... 36 V DC

Ccw = Code rechtsdrehend ansteigend
CCw = Code linksdrehend ansteigend

Elektrischer Anschiuf

M12A8 = Stecker M12, 8-polig

Bestellcode AnschluBkabel (sieche Zubehdr Seite 90)

| KAB-2M-M12/8F/G-LITZE |

Bestellbeispiel: PRDS1 - RSSI5V - CW - M12A8

16 KAT-PR/PT-D-11
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POSIROT® ®
PRAS1/PRDS1 ASM

Abmessungen

M12x1
MaRBzeichnung Stecker M12 x
Steckerversion

/Markierung 10,6 [.417]

16,3 [.642]

1

53 [2.087]

23,7 [.933]

\Messﬂéche IE—

r———/ . a
|Positions-|
| | ! magnet !

MaRe in mm [inch]
Markierung

Gewichtca. 35 g
Abmessungen nur informativ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern

ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11 17
Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500 www.asm-sensor.de



POSIROT®
PRAS2

Magnetischer Winkelsensor mit Analogausgang

ASM

Technische Daten

Bestellcode PRAS2

Analogausgang

VerschleiBfrei

SIL in Vorbereitung

Magnetischer Winkelsensor 0 bis 360°
im Flachgehduse mit 36 mm Durchmesser

MeRbereich 0 bis 360°
Schutzart IP67 / IP69K

Flachgehause nur 20 mm
Beriihrungslos mit externem Positionsgebermagneten

Redundanter zweiter Kanal optional

B/ |8

I

Ausgangsarten ué Spannung: 0,5 ... 4,5 V ratiometrisch
u2 Spannung: 0,5 ... 10 V
11 Strom: 4 ... 20 mA, 3-Leiter-Technik

MeRbereich 0...15° bis 0 ... 360° in 15°-Schritten

Auflésung 0,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°)

Wiederholgenauigkeit 10,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°)

Linearitat 10,3 % vom Bereich (typ.)

Nennabstand Sensor / Positionsmagnet Abhangig vom Positionsmagneten

Schutzart IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-AnschlufRkabel)
IP67 (Kabelausgang, IP67 / IP69K optional)

Signalverlauf Cw, CCW

Material Aluminium

Befestigung Exzenter, Befestigungsplatte

Schockbelastung EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks

Vibration EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen

Modellbezeichnung

PRAs2) | [ [ -]

MeRbereich 15 ... 360° in 15°-Schritten

15/30/45/ .../ 345/ 360
Ausgangsart (siehe Seite 46)

ue =0,5 ... 4,5V ratiometrisch

u2 =05..10V

11 =4 ..20 mA, 3-Leiter
Signalverlauf

Ccw = Signal rechtsdrehend ansteigend
CCwW = Signal linksdrehend ansteigend

Elektrischer Anschiuf

KAB2M/KAB2M69K = Kabelausgang, Standardlange 2 m, IP67 / IP69K
M12A5/M12R5 = M12-Stecker, 5-polig axial/radial (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)

Bestellcode Befestigungsexzenter (1 Satz zu 3 Stiick)

Bestellcode Positionsmagnet (siehe Zubehor Seite 53/54)
Bestellcode AnschluBkabel (sieche Zubehdr Seite 90)

KAB-2M-M12/4F/G-LITZE |

Bestellbeispiel: PRAS2 - 360 - 11 - CW - KAB2M

18 KAT-PR/PT-D-11
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POSIROT® ®
PRDS2 ASM
Magnetischer Winkelencoder mit Inkrementalausgang
Magnetischer Winkelencoder 0 bis 360°
im Flachgehduse mit 36 mm Durchmesser
® MeRbereich 0 bis 360°
® Schutzart IP67 / IP69K
e Inkremental-Encoder-Ausgang
e Flachgehause nur 20 mm
e Beriihrungslos mit externem Positionsgebermagneten
e VerschleiBfrei
Y\
i
.
rrnr

Technische Daten

Bestellcode PRDS2

Ausgangsart

MeRbereich

Auflésung

Linearitat

Nennabstand Sensor / Positionsmagnet
Maximale Drehzahl (mechanisch)
Schutzart

Material
Befestigung
Schockbelastung
Vibration

Modellbezeichnung

Inkremental-Encoder Ausgange A, A, B, B, Z, Z,
RS422-kompatibel, Ausgang gefiltert

0...360°

256 oder 1024 Pulse pro Umdrehung

+1°

Abhangig vom Positionsmagneten

30.000 U/min

IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-AnschlufRkabel)
IP67 (Kabelausgang, IP67 / IP69K optional)

Aluminium

Exzenter, Befestigungsplatte
EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen

[eeosz] - []-[]-[]

Auflésung (Pulse/Umdrehung)

256 /1024
(andere Auflésungen auf Anfrage)
Ausgangsart (siehe Seite 47/48)

RS5VF

RS24VF
HT24VF
Elektrischer Anschlu

= RS422-kompatibel, U= 5 V DC, gefilterter Ausgang
= RS422-kompatibel, U;= 10 ... 36 V DC, gefilterter Ausgang
= HTL-kompatibel, U= 18 ... 36 V DC, gefilterter Ausgang

KAB2M/KAB2M69K = Kabelausgang, Standardlange 2 m (nicht mit RS5VF), IP67/IP69K

M12A8/M12R8

Bestellcode Befestigungsexzenter (1 Satz zu 3 Stiick)

Bestellcode Positionsmagnet (siehe Zubehor Seite 53/54)

Bestellcode AnschluBkabel (sieche Zubehdr Seite 90)

= M12-Stecker, 8-polig axial/radial

| KAB-2M-M12/8F/G-LITZE |

Bestellbeispiel: PRDS2 - 1024 - RS24VF - M12A8

ASM GmbH

KAT-PR/PT-D-11 19
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POSIROT®
PRDS2

Magnetischer Winkelencoder mit SSI-Ausgang

ASM

Ausgangsart
Technische Daten MeRbereich
Auflésung
Wiederholgenauigkeit
Linearitat
Nennabstand Sensor / Positionsmagnet
Maximale Drehzahl (mechanisch)
Schutzart

Codeverlauf
Material
Befestigung
Schockbelastung
Vibration

Bestellcode PRDS2

Modellbezeichnung

Magnetischer Winkelencoder 0 bis 360° im
Flachgehduse mit 36 mm Durchmesser

MeRbereich 0 bis 360°

Schutzart IP67 / IP69K

Synchron-serieller Ausgang (SSI)

Flachgehause nur 20 mm

Beriihrungslos mit externem Positionsgebermagneten
VerschleiBfrei

SSI

Synchron-seriell (SSI)

0...360°

12 Bit (4096 Schritte) pro Umdrehung
10,1° (typ.)

+1° (typ.)

Abhangig vom Positionsmagneten
30.000 U/min

IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-AnschlufRkabel)
IP67 (Kabelausgang, IP67 / IP69K optional)

CW, CCW

Aluminium

Exzenter, Befestigungsplatte
EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen

(PROS2| | |- | ||

Ausgangsart (siehe Seite 49)

RSSI5V = Synchron serieller Ausgang mit Versorgung 5V DC
RSSI24V = Synchron serieller Ausgang mit Versorgung 10 ... 36 V DC
Codeverlauf

Cw = Code rechtsdrehend ansteigend

CCwW = Code linksdrehend ansteigend

Elektrischer Anschiuf

KAB2M/KAB2M69K = Kabelausgang, Standardlange 2 m (nicht mit RSSI5V), IP67 / IP69K
M12A8/M12R8 = M12-Stecker, 8-polig axial/radial

Bestellcode Befestigungsexzenter (1 Satz zu 3 Stiick)
Bestellcode Positionsmagnet (siehe Zubehor Seite 53/54)
Bestellcode AnschluBkabel (sieche Zubehdr Seite 90)

KAB-2M-M12/8F/G-LITZE |

Bestellbeispiel: PRDS2 - RSSI24V - CW - KAB2M

20 KAT-PR/PT-D-11
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POSIROT®
PRDS2

Magnetischer Winkelencoder mit CANopen-Ausgang

ASM|

Ausgangsart
Technische Daten MeRbereich
Auflésung
Linearitat
Schutzart

Material

Elektrischer Anschlu®
Schockbelastung
Vibration

EMV, Temperatur

Bestellcode PRDS2

Modellbezeichnung

Magnetischer Winkelencoder 0 bis 360°
im Flachgehduse mit 36 mm Durchmesser

MeRbereich 0 bis 360°

Schutzart IP67 / IP69K

CANopen-Ausgang

Flachgehause nur 20 mm

Beriihrungslos mit externem Positionsgebermagneten
VerschleiBfrei

CAN

CANopen-Bus (Encoder CiA 406 V 3.2)

0°... 360°

0,05° max.

+1° (typ.)

IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-Anschluf3kabel)
IP67 (Kabelausgang, IP67 / IP69K optional)

Aluminium

5-poliger Stecker M12, radial oder axial
EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
Siehe Spezifikation Ausgangsart

PRDS2 || || |

Ausgangsart (siehe Seite 50/51)

CANOP = CANopen
CANJ1939 = CAN SAE J1939

Elektrischer Anschiuf

M12R5/CAN = Stecker M12 radial, 5-polig
M12A5/CAN = Stecker M12 axial, 5-polig

Bestellcode AnschluBkabel (sieche Zubehdr Seite 91)

| KAB - XM - M12/5F/G - M12/5M/G - CAN |

Bestellbeispiel: PRDS2 - CANOP - M12A5/CAN

ASM GmbH

KAT-PR/PT-D-11 21
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POSIROT®
PRAS2/PRDS2 ASM

Abmessungen
MaRzeichnung = -
Sensor mit g
KabelanschluB o e -
T T— =
N
| o' g
3| = 333 [1.299]
ol ™
N
Markierung -
o}
©
S
<
Q
==
Positions- .
|  magnet I Messflache
17} L
[}
<
o
o

@33 [1.299]

2,5[.098]

MafRe in mm [inch]

Gewicht ohne Kabel ca. 40 g

Abmessungen nur informativ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern

ASM GmbH
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POSIROT®
ASM

PRAS2/PRDS2

Abmessungen
MaRzeichnung 3 _
- (@) N
Sensor mit S, — S
Stecker M12, axial % ’E St =
1 | m— E E,o)
T 11 o
N
©'|
3| = @33 [1.299]
S| =
0| m
N
. Befestigungsexzenter
Markierung PRTP-BFS1
Q)
Q“W
| Positions- | Messfléche
L_magnet |

Gewicht ohne Kabel ca. 50 g

Abmessungen nur informativ

Verbindliche Zeichnungen bitte
vom Werk anfordern

\Stecker M12 MafRe in mm [inch]

. - ?36 [1.417]
MaRzeichnung Q
. o =
Sensor mit = '1——”,7,,] 53
Stecker M12, radial N — 2]
— " &
g '
S| « @33 [1.299]
0| o
N
. e — Stecker M12
Markierung / \
\ /
6‘3["\ = ,
\r\. A
%%
| iti _ |
Lfr%_z_tgl_ggj__! Messflache
o
(o]
S
= L
N .
L 1 p—
L
Gewicht ohne Kabel ca. 50 g g
umz _¢33 [1.299] MaRe in mm [inch]
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POSIROT®

®
PRAS2EX - Explosionsgeschiitzt ASM ]
Magnetischer Winkelsensor mit Analogausgang

Explosionsgeschiitzter magnetischer Winkel-
sensor 0 bis 360° im Flachgehause mit 36 mm ¢

MeRbereich 0 bis 360°
Schutzart IP65
Analogausgang
Flachgeh&ause nur 20 mm
Beriihrungslos mit externem Positionsgebermagneten
Staub-Ex-Schutz: Il 3D Ex tD A22 IP65 T80°C X
VerschleiBfrei

SIL in Vorbereitung

Y\ Y =\
EIV/ @& EX

Ausgangsarten ué Spannung: 0,5 ... 4,5 V ratiometrisch

Technische Daten U2  Spannung:0,5..10V
11 Strom: 4 ... 20 mA, 3-Leiter-Technik

MeRbereich 0...15° bis 0 ... 360° in 15°-Schritten

Auflésung 0,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°)

Wiederholgenauigkeit 10,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°)

Linearitat 10,3 % vom Bereich (typ.)

Nennabstand Sensor / Positionsmagnet Abhangig vom Positionsmagneten

Schutzart IP65

Signalverlauf Cw, CCW

Material Edelstahl

Befestigung Exzenter, Befestigungsplatte

Temperaturbereich -20 bis +40 °C

Schockbelastung EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks

Vibration EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen

Normenkonformitat Ex-Schutz DIN EN61241-0, DIN EN61241-1

Bestellcode PRAS2EX PRAS2EX|— D _ D _ D _ D

Modellbezeichnung

MeRbereich 15 ... 360° in 15°-Schritten
15/30/45/ .../ 345/ 360
Ausgangsart (siehe Seite 46)

ue =0,5... 4,5V ratiometrisch

u2 =05..10V

11 =4 ..20 mA, 3-Leiter

Signalverlauf

Ccw = Signal rechtsdrehend ansteigend

CCwW = Signal linksdrehend ansteigend

Elektrischer Anschluf

M12A5 = M12-Stecker, 5-polig axial (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)
M12R5 = M12-Stecker, 5-polig radial (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)

Erlauterung der Ex-Schutz-Kennzeichnung (siehe Seite 55)

Bestellcode Befestigungsexzenter (1 Satz zu 3 Stiick) PRPT-BFS1
Bestellcode Positionsmagnet (siche Zubehdr Seite 55)

Bestellbeispiel: PRAS2EX - 360 - 11 - CW - M12A5

24 KAT-PR/PT-D-11 ASM GmbH
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POSIROT®
PRAS2EX - Explosionsgeschiitzt ASM

Abmessungen

. @36 [1.417)
MaRzeichnung —

Sensor mit
Stecker M12, axial - -
g : S
< &:L‘ 5 3
e = <
g g @33 [1.299]
ol ®

Anschluf fur
Potenzialausgleich

Markierung
Stecker M12

Befestigung PRPT-BFS1

Gewichtca. 110 g l;f £
Abmessungen nur informativ 2
Verbindliche Zeichnungen bitte vom < . .
Werk anfordern 35 [1.299) alle in mm [inch]
@36 [1.417]
MaRzeichnung
. 30[1.181]
Sensor mit
Stecker M12, radial 0
s r
—1 r—1 IJ UN—;
T 11
§§ @33 [1.299]
Markierung Stecker M12

Anschluf} fur
Potenzialausgleich

Befesti PRPT-BFS1 , Positions-
efestigung = \E;%net | Messflache
g \
Gewichtca. 140 g [ ‘m
Abmessungen nur informativ g T
Verbindliche Zeichnungen bitte vom =
o @33 [1.299]
MaRe in mm [inch]

Werk anfordern
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POSIROT®
PRAS3

Magnetischer Winkelsensor mit Analogausgang

ASM

Technische Daten

Bestellcode PRAS3

T N
N
7
i+ I -
Ml
1 e * .

Ausgangsarten u2

11
MeRbereich
Aufldsung
Wiederholgenauigkeit
Linearitat
Schutzart

Signalverlauf

Material

Befestigung

Schockbelastung

Vibration

Lagerlebensdauer

Maximale Drehzahl (mechanisch)
Zulassige Wellenbelastung

Modellbezeichnung

Magnetischer Winkelsensor 0 bis 360°
im Gehause mit 36 mm Durchmesser

MeRbereich 0 bis 360°

Schutzart IP67 / IP69K

Analogausgang

Mit 10 mm Vollwelle oder 6 mm Hohlwelle
Magnetisches MeBprinzip

Redundanter zweiter Kanal optional

I

Spannung: 0,5 ... 10 V

Spannung: 0,5 ... 4,5 V ratiometrisch

Strom: 4 ... 20 mA, 3-Leiter-Technik

0...15° bis 0 ... 360° in 15°-Schritten

0,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°)

10,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°)

+0,3% vom Bereich (typ.)

IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-Anschluf3-
kabel); IP67 (Kabelausgang, IP67 / IP69K optional)
Cw, CCwW

Aluminium

Exzenter, Befestigungsplatte

EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
100 x 108 Umdrehungen (<1500 U/min)

10.000 U/min

100 N radial, 100 N axial

[prass) - []-[1-[]-[]-L]

Welle

\% = Vollwelle 10 mm
H = Hohlwelle 6 mm
MeRbereich 15 ... 360° in 15°-Schritten

15/30/45/ .../ 345/ 360
Ausgangsart (siehe Seite 46)

ué =0,5 ... 4,5V ratiometrisch

u2 =05..10V

11 =4 ... 20 mA, 3-Leiter
Signalverlauf

cw = Signal rechtsdrehend ansteigend
CCwW = Signal linksdrehend ansteigend

Elektrischer Anschiuf

KAB2M/KAB2M69K = Kabelausgang, Standardlange 2 m, IP67 / IP69K

M12A5/M12R5

Bestellcode Befestigungsexzenter (1 Satz zu 3 Stiick)
Bestellcode AnschluBkabel (sieche Zubehdr Seite 90)

= M12-Stecker, 5-polig axial/radial (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)

PRPT-BFS1

| KAB-2M-M12/4F/G-LITZE |

Bestellbeispiel: PRAS3 -V - 360 - 11 - CW - KAB2M
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POSIROT® ®
PRDS3 ASM

Magnetischer Winkelencoder mit Inkrementalausgang

Magnetischer Winkelencoder 0 bis 360°
im Gehause mit 36 mm Durchmesser

MeRbereich 0 bis 360°

Schutzart IP67 / IP69K
Inkremental-Encoder-Ausgang

Mit 10 mm Vollwelle oder 6 mm Hohlwelle
Magnetisches MeBprinzip

Ausgangsart Inkremental-Encoder Ausgange A, A, B, B, Z, Z,
Technische Daten RS422-kompatibel, Ausgang gefiltert

MeRbereich 0...360°

Auflésung 256 oder 1024 Pulse pro Umdrehung

Linearitat +1°

Schutzart IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-Anschluf3-

kabel); IP67 (Kabelausgang, IP67 / IP69K optional)

Material Aluminium

Befestigung Exzenter, Befestigungsplatte

Schockbelastung EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks

Vibration EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen

Lagerlebensdauer 100 x 106 Umdrehungen (<1500 U/min)

Maximale Drehzahl (mechanisch)
Zulassige Wellenbelastung

Bestellcode PRDS3

Modellbezeichnung

10.000 U/min
100 N radial, 100 N axial

PROS3| | [ [ |-

Welle

\% = Vollwelle 10 mm
H = Hohlwelle 6 mm
Auflosung (Pulse/Umdrehung)

256 /1024

(andere Auflésungen auf Anfrage)
Ausgangsart (siehe Seite 47/48)

RSS5VF = RS422-kompatibel, U= 5 V DC, gefilterter Ausgang
RS24VF = RS422-kompatibel, U;= 10 ... 36 V DC, gefilterter Ausgang
HT24VF = HTL-kompatibel, U= 18 ... 36 V DC, gefilterter Ausgang

Elektrischer AnschluR

KAB2M/KAB2M69K = Kabelausgang, Standardlange 2 m (nicht mit RS5VF), IP67/IP69K

M12A8/M12R8

Bestellcode Befestigungsexzenter (1 Satz zu 3 Stiick)
Bestellcode AnschluBkabel (sieche Zubehdr Seite 90)

= M12-Stecker, 8-polig axial/radial

PRPT-BFS1

KAB-2M-M12/8F/G-LITZE |

Bestellbeispiel: PRDS3 -V - 1024 - HT24VF - KAB2M

ASM GmbH
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POSIROT®

®

PRDS3 ASM
Magnetischer Winkelencoder mit SSI-Ausgang

Magnetischer Winkelencoder 0 bis 360° im

Gehause mit 36 mm Durchmesser

® MeRbereich 0 bis 360°

® Schutzart IP67 / IP69K

e Synchron-serieller Ausgang (SSl)

e Mit 10 mm Vollwelle oder 6 mm Hohlwelle

o Magnetisches MeBprinzip

v\
i
SSi

Technische Daten

Bestellcode PRDS3

Ausgangsart
MeRbereich
Auflésung
Wiederholgenauigkeit
Linearitat

Schutzart

Codeverlauf

Material

Befestigung

Schockbelastung

Vibration

Lagerlebensdauer

Maximale Drehzahl (mechanisch)
Zulassige Wellenbelastung

Modellbezeichnung

Synchron-seriell (SSI)

0...360°

12 Bit (4096 Schritte) pro Umdrehung

+0,1° (typ.)

+1° (typ.)

IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-Anschluf3-
kabel); IP67 (Kabelausgang, IP67 / IP69K optional)

Cw, CCW

Aluminium

Exzenter, Befestigungsplatte
EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
100 x 108 Umdrehungen (<1500 U/min)

10.000 U/min

100 N radial, 100 N axial

PROS3| | [ [ -]

Welle

\% = Vollwelle 10 mm

H = Hohlwelle 6 mm

Ausgangsart (siehe Seite 49)

RSSI5V = Synchron serieller Ausgang mit Versorgung 5V DC
RSSI24V = Synchron serieller Ausgang mit Versorgung 10 ... 36 V DC
Codeverlauf

Cw = Code rechtsdrehend ansteigend

CCwW = Code linksdrehend ansteigend

Elektrischer Anschiuf

KAB2M/KAB2M69K = Kabelausgang, Standardlange 2 m (nicht mit RSSI5V), IP67 / IP69K
M12A8/M12R8 = M12-Stecker, 8-polig axial/radial

Bestellcode Befestigungsexzenter (1 Satz zu 3 Stiick)
Bestellcode AnschluBkabel (sieche Zubehdr Seite 90)

PRPT-BFS1

KAB-2M-M12/8F/G-LITZE |

Bestellbeispiel: PRDS3 - V - RSSI24V - CW - KAB2M

28 KAT-PR/PT-D-11

ASM GmbH

www.asm-sensor.de Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500



POSIROT®
PRDS3

Magnetischer Winkelencoder mit CANopen-Ausgang

ASM|

Ausgangsart
Technische Daten MeRbereich
Aufldsung
Linearitat
Schutzart

Material

Befestigung

Elektrischer Anschluf}
Schockbelastung

Vibration

Lagerlebensdauer

Maximale Drehzahl (mechanisch)
Zulassige Wellenbelastung

EMV, Temperatur

Bestellcode PRDS3

Modellbezeichnung

Magnetischer Winkelencoder 0 bis 360°
im Gehause mit 36 mm Durchmesser

MeRbereich 0 bis 360°

Schutzart IP67 / IP69K
CANopen-Ausgang

Mit 10 mm Vollwelle oder 6 mm Hohlwelle
Magnetisches MeBprinzip

CAN

CANopen-Bus (Encoder CiA 406 V 3.2)

0°... 360°

0,05° max.

+1° (typ.)

IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-Anschluf3-
kabel); IP67 (Kabelausgang, IP67 / IP69K optional)
Aluminium

Exzenter, Befestigungsplatte

5-poliger Stecker M12, radial oder axial
EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
100 x 106 Umdrehungen (<1500 U/min)

10.000 U/min

100 N radial, 100 N axial

Siehe Spezifikation Ausgangsart

[pRosa |- [ ]-[ ][]

Welle

Vv = Vollwelle 10 mm
H = Hohlwelle 6 mm
Ausgangsart (siehe Seite 50/51)
CANOP = CANopen
CANJ1939 = CAN SAE J1939

Elektrischer Anschiuf

M12R5/CAN = Stecker M12 radial, 5-polig
M12A5/CAN = Stecker M12 axial, 5-polig

Bestellcode Befestigungsexzenter (1 Satz zu 3 Stiick)
Bestellcode AnschluBBkabel (siehe Zubehdr Seite 91 )

PRPT-BF$S1

| KAB - XM - M12/5F/G - M12/5M/G - CAN |

Bestellbeispiel: PRDS3 - V - CANOP - M12A5/CAN

ASM GmbH
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POSIROT® ®
PRAS3/PRDS3 ASM

Abmessungen

MaRzeichnung
mit Vollwelle

Markierung

N
6. =
$33 [1.299] A
@10*5, |.394%3 ° 8
-0,01 |- -0.0004 A
Ol o
s I
Y . =) = ¥ 8
(2] ~ 0]
o -~ ~
Te] (32) o
o N
1 1 1
| —
ool =
8 233[1.299] Q Stecker M12
— [e0)
0 = —
o . E
o
: —=
@36 [1.417] _
S
o
4 x M3-5[.197] . o,
Winkellage der Gewinde nicht definiert! - %
g — I= \
/ /4 R\R
l e e—
\ 71 Q26i005[ .
\ y d 102
\\ = / 4:&0]
\ / Stecker M12
T
9 [.354]
MaRe in mm [inch]
Gewicht ohne Kabel ca. 250 g
Abmessungen nur informativ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern
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POSIROT® ®
PRAS3/PRDS3 ASM

Abmessungen

MaRzeichnung
mit Hohlwelle

=
) Markierung
9
N
N
~N
_ @33 [1.299] ¢ |
N S @
3 N 1
& ~f o
C | | g
I ] &
®] = -
S 2331299 2 — 3
5 5
&
i
== . ‘Jf'[ Stecker M12 S
N
@36 [1.417] ~
o (]
4 x M3-5 [.197] _
Winkellage der Gewinde nicht definiert! AT Markierung Q
S
i 5
S+ |
QOS// 0 { H\
P4, |
003
MaRe in mm [inch] Hipear iz
Gewicht ohne Kabel ca. 250 g
Abmessungen nur informativ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern
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POSIROT®
PRAS3EX - Explosionsgeschiitzt

Magnetischer Winkelsensor mit Analogausgang

ASM

Explosionsgeschiitzter magnetischer Winkel-
sensor 0 bis 360° im Gehause mit 36 mm @

® MeRbereich 0 bis 360°

® Schutzart IP65

e Analogausgang

® Mit 10 mm Vollwelle oder 6 mm Hohlwelle

o Magnetisches MeBprinzip

e Staub-Ex-Schutz: Il 3D Ex tD A22 IP65 T80°C X

e SIL in Vorbereitung

40
AT
]| 1 2
Ausgangsarten u2 Spannung: 0,5 ... 10 V
Technische Daten U6 Spannung: 0,5 ... 4,5 V ratiometrisch
1 Strom: 4 ... 20 mA, 3-Leiter-Technik

MeRbereich 0...15° bis 0 ... 360° in 15°-Schritten
Auflésung 0,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°)
Wiederholgenauigkeit +0,03 % (60 ... 360°); +0,1 % (15 ... 45°)
Linearitat +0,3% vom Bereich (typ.)
Schutzart IP65
Signalverlauf Cw, CCW
Material Edelstahl
Befestigung Exzenter, Befestigungsplatte
Schockbelastung EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
Vibration EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
Lagerlebensdauer 100 x 10® Umdrehungen (<1500 U/min)

Maximale Drehzahl (mechanisch)
Zulassige Wellenbelastung
Temperaturbereich
Normenkonformitat Ex-Schutz

Bestellcode PRAS3EX

Modellbezeichnung

10.000 U/min

100 N radial, 100 N axial

-20 bis +40 °C

DIN EN61241-0, DIN EN61241-1

prasaex] - []-[]-[J-[1-[]

Welle
\% = Vollwelle 10 mm
H = Hohlwelle 6 mm

MeRbereich 15 ... 360° in 15°-Schritten

15/30/45/ .../ 345/ 360
Ausgangsart (siehe Seite 46)

U6 =0,5 ... 4,5V ratiometrisch

u2 =05..10V

11 =4 ..20 mA, 3-Leiter

Signalverlauf

Ccw = Signal rechtsdrehend ansteigend

CCwW = Signal linksdrehend ansteigend

Elektrischer Anschluf

M12A5 = M12-Stecker, 5-polig axial (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)
M12R5 = M12-Stecker, 5-polig radial (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)

Bestellcode Befestigungsexzenter (1 Satz zu 3 Stiick)

PRPT-BFS1

Bestellbeispiel: PRAS3EX -V - 360 - 11 - CW - M12A5

32 KAT-PR/PT-D-11
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POSIROT® ®
PRAS3EX - Explosionsgeschiitzt ASM

Abmessungen

MaRzeichnung
Sensor mit
Stecker M12, axial

Befestigungs-
exzenter
Potenzial-
ausgleich B33 [1.299] N
@100, [»394 fg.oom] %
N
g N @
S =
© o
N
- EX l]
ol | @33 [1.299] .
] ‘ ‘ -
2 =
« 336 [1.417] =
g%—%
=
Stecker M12 hd
~0
4xM3-5.197] Abflachung
Winkellage der Gewinde nicht definiert!
Gewicht ca. 290 g
Abmessungen nur informativ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom
Werk anfordern MaRe in mm [inch]
MaRzeichnung
Sensor mit Markierung
Stecker M12, radial
Befestigungsexzenter
Potenzialausgleich
Stecker M12 el Mo &
@10%001 [-394 70.0004] =
N
1) | @'
8 =
" o,
o~
ul IDI l]
z I @33 [1.299]
d 3
o 336 [1.417] =
o
| e—
ARMESIEIA Al Abflachung
. Winkellage der Gewinde nicht definiert! )X 2N
Gewicht ca. 320 g V2N
Abmessungen nur informativ R = L
Verbindliche Zeichnungen bitte vom N EM
Werk anfordern S =
9 [354] MaRe in mm [inch]

Erlauterung der Ex-Schutz-Kennzeichnung (siehe Seite 55)
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POSIROT® ®
PRAS5 ASM

Magnetischer Winkelsensor mit Analogausgang

Magnetischer Winkelsensor 0 bis 360°
im Flachgehause

® MeRbereich 0 bis 360°

e Schutzart IP67 / IP69K, optional IP68*

e Analogausgang

e Mit 10 mm Welle oder beriihrungslos

o Magnetisches MeBprinzip

e Andere Ausgange auf Anfrage

e Seewasserbestindig

e Schiffstauglich

40
v mA

*Eintauchtiefe und -dauer sind zu vereinbaren! Z' Z

Ausgangsarten u2 Spannung: 0,5 ... 10 V
Technische Daten U6 /5/ 8,25 Spannung: 0,5 ...4,5V /0,825 ... 7,425 V ratiometr.
1 Strom: 4 ... 20 mA, 3-Leiter-Technik
Messbereich 0...15° bis 0 ... 360° in 15°-Schritten
Auflésung 0,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°) v. Bereich
Wiederholgenauigkeit 10,03 % (60 ... 360°); £0,1 % (15 ... 45°) v. Bereich
Linearitat 10,3 % v. Bereich (typ.)
Nennabstand Sensor / Positionsmagnet Abhangig vom Positionsmagneten
Schutzart IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-AnschlulRkabel);
IP68 (optional) - auf Anfrage

Signalverlauf CWw, CCW
Material Edelstahl
Befestigung Schrauben M8
Schockbelastung EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
Vibration EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
Lagerlebensdauer der Wellenversion 100 x 10 Umdrehungen (<1500 U/min)
Maximale Drehzahl der Wellenversion 10.000 U/min
Zulassige Wellenbelastung 120 N radial, 120 N axial

Bestellcode PRAS5 - D _ D _ D _ D _ D

Modellbezeichnung ‘

Mechanischer Anschlu

\% = Vollwelle 10 mm

K = Berlihrungslos mit externem Magneten
MeBbereich 15 ... 360° in 15°-Schritten

15/30/45/ .../ 345/ 360

Ausgangsart (siehe Seite 46)

u2 =0,5..10V

ue/5 =0,5 ... 4,5 ratiometrisch, U, =5V £10%

U6/8,25 =0,825 ... 7,425 V ratiometrisch, U, = 8,25 V +10%
11 =4 ...20 mA, 3 Leiter

Signalverlauf

Ccw = Signal rechtsdrehend ansteigend

CCw = Signal linksdrehend ansteigend

Elektrischer Anschiuf
M12A5/M12R5 = M12-Stecker, 5-polig axial/radial (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)

Bestellcode Positionsmagnet (siehe Zubehor Seite 53/54)

Bestellcode AnschluBkabel (sieche Zubehdr Seite 90) KAB-2M-M12/4F/G-LITZE |

Bestellbeispiel: PRASS5 -V - 360 - U6/5 - CW - M12R5

34 KAT-PR/PT-D-11 ASM GmbH
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POSIROT®

®
PRDS5 ASM
Magnetischer Winkelsensor mit Inkremental-Ausgang
Magnetischer Winkelsensor 0 bis 360°
im Flachgehause
® MeRbereich 0 bis 360°
e Schutzart IP67 / IP69K, optional IP68*
e Inkremental-Encoder-Ausgang
e Mit 10 mm Welle oder beriihrungslos
o Magnetisches MeBprinzip
e Seewasserbestindig
\\’/ t e Schiffstauglich
0
nnr.
*Eintauchtiefe und -dauer sind zu vereinbaren! S
Ausgangsart Inkremental-Encoder Ausgange A, A, B, B, Z, Z,
Technische Daten RS422-kompatibel, Ausgang gefiltert
MeRbereich 0...360°
Auflésung 256 oder 1024 Pulse pro Umdrehung
Linearitat +1°
Nennabstand Sensor / Positionsmagnet Abhangig vom Positionsmagneten
Schutzart IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-Anschlufika-
bel); IP68 (optional) - auf Anfrage
Material Edelstahl
Befestigung Schrauben M8
Schockbelastung EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
Vibration EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
Lagerlebensdauer der Wellenversion 100 x 10 Umdrehungen (<1500 U/min)
Maximale Drehzahl der Wellenversion 10.000 U/min
Zulassige Wellenbelastung 120 N radial, 120 N axial

Bestellcode PRDS5

Modellbezeichnung

prRoss| - | |- |-[ |-[ ]

Mechanischer Anschluf

\% = Vollwelle 10 mm
K = Berlhrungslos mit externem Magneten
Auflésung (Pulse/Umdrehung)

256 /1024

(andere Auflésungen auf Anfrage)
Ausgangsart (siehe Seite 47/48)

RS5VF = RS422-kompatibel, U;= 5V DC, gefilterter Ausgang
RS24VF = RS422-kompatibel, U;= 10 ... 36 V DC, gefilterter Ausgang
HT24VF = HTL-kompatibel, U= 18 ... 36 V DC, gefilterter Ausgang

Elektrischer Anschiuf

M12A8/M12R8 = M12-Stecker, 8-polig axial/radial

Bestellcode Positionsmagnet (siehe Zubehor Seite 53/54)

Bestellcode AnschluBkabel (siehe Zubehér Seite 90) | KAB-2M-M12/8F/G-LITZE |

Bestellbeispiel: PRDS5 - V - 1024 - RS24VF - M12A8

ASM GmbH

KAT-PR/PT-D-11 35

Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500 www.asm-sensor.de



POSIROT® ®
PRDS5 ASM

Magnetischer Winkelsensor mit SSI-Ausgang

Magnetischer Winkelsensor 0 bis 360°
im Flachgehause

MeRbereich 0 bis 360°

< €

Technische Daten

Bestellcode PRDS5

*Eintauchtiefe und -dauer sind zu vereinbaren!

Ausgangsart

MeRbereich

Auflésung
Wiederholgenauigkeit
Linearitat

Nennabstand Sensor / Magnet
Schutzart

Codeverlauf

Material

Befestigung

Schockbelastung

Vibration

Lagerlebensdauer der Wellenversion
Maximale Drehzahl der Wellenversion
Zulassige Wellenbelastung

Modellbezeichnung

Schutzart IP67 / IP69K, optional IP68*
Synchron-serieller Ausgang (SSI)

Mit 10 mm Welle oder beriihrungslos
Magnetisches MeBprinzip
Seewasserbestandig

Schiffstauglich

SSI

Synchron-seriell (SSI)

0...360°

12 Bit (4096 Schritte) pro Umdrehung
10,1° (typ.)

+1°(typ.)

Abhangig vom Positionsmagneten

IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-Anschlufikabel);
IP68 (optional) - auf Anfrage

Cw, CCW

Edelstahl

Schrauben M8

EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
100 x 108 Umdrehungen (<1500 U/min)

10.000 U/min

120 N radial, 120 N axial

Mechanischer Anschluf

PROSS| | [ [~ |-

\% = Vollwelle 10 mm

K = Bertihrungslos mit externem Magneten

Ausgangsart (siehe Seite 49)

RSSI5V
RSSI24V
Codeverlauf

= Synchron serieller Ausgang mit Versorgung 5 V DC
= Synchron serieller Ausgang mit Versorgung 10 ... 36 V DC

Cw = Code rechtsdrehend ansteigend
CCwW = Code linksdrehend ansteigend

Elektrischer Anschiuf

M12A8/M12R8 = M12-Stecker, 8-polig axial/radial

Bestellcode Positionsmagnet (siehe Zubehor Seite 53/54)
Bestellcode AnschluBkabel (sieche Zubehdr Seite 90)

| KAB-2M-M12/8F/G-LITZE |

Bestellbeispiel: PRDS5 - K - RSSI124V - CW - M12R8

KAT-PR/PT-D-11
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POSIROT®
PRDS5

Magnetischer Winkelencoder mit CANopen-Ausgang

ASM

Technische Daten

*Eintauchtiefe und -dauer sind zu vereinbaren!

Ausgangsart
MefRbereich
Auflésung
Linearitat
Schutzart

Material

Befestigung

Elektrischer Anschlu®
Schockbelastung

Vibration

Lagerlebensdauer der Wellenversion
Maximale Drehzahl der Wellenversion
Zulassige Wellenbelastung

EMV, Temperatur

Bestellcode PRDS5

Bestellcode Positionsmagnet (siehe Zubehor Seite 53/54)

Modellbezeichnung

Magnetischer Winkelencoder 0 bis 360°
im Flachgehause

MeRbereich 0 bis 360°

Schutzart IP67 / IP69K, optional IP68*
CANopen-Ausgang

Mit 10 mm Welle oder beriihrungslos
Magnetisches MeRprinzip
Seewasserbestandig

Schiffstauglich

CAN

CANopen-Bus (Encoder CiA 406 V 3.2)

0 bis 360°

0,05° max.

+1° (typ.)

IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-AnschlulRkabel);
IP68 (optional) - auf Anfrage

Edelstahl

Schrauben M8

5-poliger Stecker M12, radial oder axial
EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
100 x 108 Umdrehungen (<1500 U/min)

10.000 U/min

120 N radial, 120 N axial

Siehe Spezifikation Ausgangsart

PRDS5 || |- |-| |

Mechanischer Anschlu

\ = Vollwelle 10 mm

K = Berlhrungslos mit externem Magneten

Ausgangsart (siehe Seite 50/51)

CANOP = CANopen

CANJ1939 = CAN SAE J1939
Elektrischer Anschluf

M12R5/CAN = Stecker M12 radial, 5-polig
M12A5/CAN = Stecker M12 axial, 5-polig

Bestellcode AnschluBBkabel (siehe Zubehdr Seite 91 )

| KAB - XM - M12/5F/G - M12/5M/G - CAN |

Bestellbeispiel: PRDS5 - K - CANOP - M12A5/CAN

ASM GmbH
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POSIROT®
PRAS5/PRDS5 ASM

Abmessungen

MaRzeichnung

PRAS5-K, PRDS5-K N

M12 radial S
S

Markierung

Positionsmagnet

Messflache

@15 [.591]

10 [.394]

L B Stecker M12
\ i) /

13 [.512]

20 [.787]
JL
Tr
B

10 [.394]

MafRe in mm [inch]

Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern.

ASM GmbH
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POSIROT®
PRAS5/PRDS5 ASM

Abmessungen

MaRzeichnung
PRASS5-K, PRDS5-K

M12 axial 2’66 .

Markierung

Positionsmagnet

@15 [.591] Messflache
| |
- — —_ _/

;T
~
) \ \ \ 5 _
9 ! fAij LfAij 2 ((3\)
L] oy @
NL —
| o
@9 [.354]
Stecker M12

Mafde in mm [inch]

Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern.
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POSIROT®
PRAS5/PRDS5 ASM

Abmessungen

MaRzeichnung —
PRAS5-V, PRDS5-V €9
MA12 radial $101.394] =
& _
(Flansch mechanisch B
kompatibel zum NG
analogen Winkelsensor m___‘ ©
AWS1) ‘ L ‘
;T | |
B e
o L= iR 53} (5o} %)
— [ |0 i O
| | | _ . '_
( | B N ©
| | ®
L |
D9 [.354]
QQ\\.}\
@60 [2.362] XL,QQ
b
tx\/\
Stecker M12 \\’
9 [.354] ’Q‘ng(
' O o
g 00 0%
\\ C ) (b 0()5\\ 2
S z = ¥
@/ \\ q)b‘
/ \
\ 1] g68
,2
N / Rsss)
N
Y ( \ -
Markierung
Mafe in mm [inch]
Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern.
ASM GmbH
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POSIROT®

PRASS5/PRDS5
Abmessungen

ASM

MaRzeichnung
PRASS5-V, PRDS5-V
M12 axial

(Flansch mechanisch
kompatibel zum
analogen Winkelsensor
AWS1)

ASM GmbH

Tel.:

~
N
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?
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o T T gE g
]| ]| ol o =
| || 15%)
i il
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O
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A ;L &0.05\\'
P .
o . (bA%
// )
\ z68
\\\ / /2 [2-685]
AN ///

Markierung

Mafie in mm [inch]

Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern.
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POSIROT®

PRAS5EX - Explosionsgeschiitzt ASM

Magnetischer Winkelsensor mit Analogausgang

Magnetischer Winkelsensor 0 bis 360°
im Flachgehause

® MeRbereich 0 bis 360°

e Schutzart IP65

e Analogausgang

e Mit 10 mm Welle oder beriihrungslos

o Magnetisches MeBprinzip

e Andere Ausgange auf Anfrage

e Staub-Ex-Schutz: Il 3D Ex tD A22 IP65 T80°C X

e SIL in Vorbereitung

4 D
AP AT
]| 1 2
Ausgangsarten u2 Spannung: 0,5 ... 10 V
Technische Daten U6 /5/8,25 Spannung: 0,5 ...4,5V /0,825 ... 7,425 V ratiometr.
11 Strom: 4 ... 20 mA, 3-Leiter-Technik

Messbereich 0...15° bis 0 ... 360° in 15°-Schritten
Auflésung 0,03 % (60 ... 360°); 0,1 % (15 ... 45°) v. Bereich
Wiederholgenauigkeit 10,03 % (60 ... 360°); £0,1 % (15 ... 45°) v. Bereich
Linearitat 10,3 % v. Bereich (typ.)
Nennabstand Sensor / Positionsmagnet Abhangig vom Positionsmagneten
Schutzart IP65
Signalverlauf Cw, CCW
Material Edelstahl
Schockbelastung EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
Vibration EN60068-2-6:1995, 20 g 10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
Lagerlebensdauer der Wellenversion 100 x 10 Umdrehungen (<1500 U/min)
Maximale Drehzahl der Wellenversion 10.000 U/min
Zulassige Wellenbelastung 120 N radial, 120 N axial
Temperaturbereich -20 bis +40 °C
Normenkonformitat Ex-Schutz DIN EN61241-0, DIN EN61241-1

Bestellcode PRAS5EX PRAS5EX | — D - D - D _ D _ D

Modellbezeichnung

Mechanischer Anschlu

\% = Vollwelle 10 mm

K = Berlhrungslos mit externem Magneten
MeRBbereich 15 ... 360° in 15°-Schritten
15/30/45/.../345/ 360

Ausgangsart (siehe Seite 46)

u2 =0,5..10V

ue/5 =0,5 ... 4,5 ratiometrisch, U, =5V £10%
11 =4 .20 mA, 3 Leiter

Signalverlauf

cw = Signal rechtsdrehend ansteigend

CCwW = Signal linksdrehend ansteigend

Elektrischer Anschlu

M12A5/M12R5 = M12-Stecker, 5-polig axial/radial (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)

Bestellcode Positionsmagnet (siche Zubehdr Seite 55)

Bestellbeispiel: PRAS5EX -V - 360 - U6/5 - CW - M12R5

42 KAT-PR/PT-D-11
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POSIROT® ®
PRASS5EX - Explosionsgeschiitzt ASM

Abmessungen

MaRzeichnung

PRASS5EX-K XQQ(;&\

Sensor mit Markierung o q,.‘«"q% =
KO

Stecker M12, axial

= = ¢bb
Potentialausgleich \n‘ég{ | \GD ¢48:\:0'05 1.890% 002)

|
i J

(P
Positionsmagnet
| 215591 I’/

I N I _),l/_ Messflache

Abmessungen nur informativ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom
Werk anfordern

] ELE{

— ™ =

o °

<

@9 [.354]
Stecker M12

MaRzeichnung
PRAS5EX-K o)

Sensor mit
Stecker M12, radial

Markierung

Potentialausgleich

Abmessungen nur informativ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom
Werk anfordern

Positionsmagnet

|  @15[.591] Messflache
L — /
: Stecker M12

g T T T I /
3| @
& o |
5~
;‘
@9 [.354] 13,4 [.528] %
o
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POSIROT®
PRASS5EX - Explosionsgeschiitzt ASM

Abmessungen
MaRzeichnung P60 [2.362]
PRAS5EX-V
Sensor mit @as e (1553) [1a1716 (2551,)]
Stecker M12, radial
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Potentialausgleich 1 1 1 1 Z = <
\ \ \ | « =
It | | 3
g | | | | -
) | |
5 | | VA
@9 [.354] (g)
o
Stecker M12 -
N
ot
0>
o\
o0
— —— (bb‘%&
/ 423%
\\ //
< gd@gf
I 2“585/

Mafde in mm [inch]

Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern.
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POSIROT®

PRASSEX - Explosionsgeschiitzt

Abmessungen

ASM

MaRzeichnung
PRAS5EX-V
Sensor mit
Stecker M12, axial

ASM GmbH

P60 [2.362]
g6 (553 [1417 %6 (1351
+0 +0
8107001 [994 %004
9 [.354]
N 5
R 3
@15 [.591] = =
.
;‘
[oN [ H
™ 1 T T T
= \
9 lfffTJ Lf7777J o ' —_
—_ — O
Potentialausgleich 1 | 1 1 = = <
\ \ I ‘ o] @ =}
= Lol Ll 3
S | | 1 \
) \ \ \
Ef \ \ \ \

@9 [.354] \ Stecker M12

Male in mm [inch]

Abmessungen nur informativ.

Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern.

Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500 www.asm-sensor.de
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POSIROT®
PRAS

Analogausgange U2(B), U6 und 11(B)

ASM

U2; U2B
Spannungsausgang
0,5..10V

)

il

U6/5; U6/8,25
Spannungsausgang
10 ... 90% ratiometrisch

Y =\

B
.

1; 1B
Stromausgang
4 ... 20 mA, Dreileiter

v N\
K
mA

|

Versorgungsspannung
Stromaufnahme
Ausgangsspannung
Ausgangsstrom
Messrate

Stabilitat (Temperatur)

Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
EMV

Versorgungsspannung
Stromaufnahme
Ausgangsspannung
Ausgangsstrom
Messrate

Stabilitat (Temperatur)

Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
EMV

Versorgungsspannung
Stromaufnahme

Birde

Ausgangsstrom
Messrate

Stabilitat (Temperatur)

Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
EMV

Andere Ausgangsarten auf Anfrage.

Ausgangssignale

AnschluBbelegung

AnschluBBbild

46 KAT-PR/PT-D-11

U2
f\ uzB
U6

8 )|
1B

U2:18...36 VDC; U2B: 11,5 ... 27 V DC

12 mA typ., 16 mA max.

05..10VvVDC

2 mA max.

1 kHz Standard

150 x 10/ °C v. Bereich (typ.) fur 90° ...360°
+100 x 10/ °C v. Bereich (typ.) fir <90°

-40 ... +85°C

Gegen Verpolung, KurzschluR®
EN61326-1:2006

5V DC %10 % bzw. 8,25V DC +10%

8 mA typ., 12 mA max.

10 ... 90% der Versorgungsspannung

2 mA max.

1 kHz Standard

+50 x 10/ °C v. Bereich (typ.) fiur 90°...360°
+100 x 10/ °C v. Bereich (typ.) fur <90°
-40 ... +85 °C

Gegen Verpolung, Kurzschlu®
EN61326-1:2006

11:18 ... 36 VDC; 11B: 10 ... 18 V DC

32 mA typ., 36 mA max.

11: 500 Q max.; 11B: 250 Q max.

4..20mA

1 kHz Standard

+50 x 10/ °C v. Bereich (typ.) fur 90°...360°
+100 x 10®/ °C v. Bereich (typ.) fir <90°
-40 ... +85°C

Gegen Verpolung, Kurzschluf®
EN61326-1:2006

Versorgung +
P

N

Signal +
-
~

GND

Ausgangssignale

Versorgung +
Signal

GND

Nicht anschliessen!
Nicht anschliessen!

-~
A

Stecker Pin Kabelanschlu
1 braun
2 weil}
8 blau
4 schwarz
5 —
Sicht auf die
M12A5 I M12R5 Sensorkontakte
ASM GmbH

www.asm-sensor.de Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500



POSIROT®
PRDS

Ausgang RS5V(F) / RS24V(F)

ASM

RS5V(F)/RS24V(F)
Inkremental

)

T
Jiunrore

Ausgangssignale

Schnittstelle

Spannungsversorgung

Stromaufnahme
Impulsfrequenz
Ausgang

Ausgangsstrom

Stabilitat (Temperatur)
Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
EMV, Storfestigkeit

)

Ungefilterter Ausgang RS5V / RS24V
Eine maximale, im Artikelcode festzulegende Impulsfrequenz wird nicht Gberschritten. Damit wird die die Zahlbandbreite
der Folgeelektronik berucksichtigt.

Gefilterter Ausgang RS5VF / RS24VF
Gefiltertes Ausgangssignal fir jitterfreien Positionswert. Die Filterung ist frei von Geschwindigkeits- und Schleppfehlern.

AnschluBbelegung

AnschluBbild

ASM GmbH

RS5V/(F)
RS24V/(F)

EIA RS-422

RS5V(F): 5V DC +10 %; RS24V(F): 10 ... 36 V DC
100 mA max., abhangig von der Last

<500 kHz

A/A, B, B, Z, Z Push-Pull

10 mA max.

150 x 10/ °C v. Bereich (typ.)
-40 ... +85°C

Gegen Kurzschluly
EN61326-1:2006

Ausgangssignale

Versorgung +
GND

NIN | @ > >

Sicht auf die
Sensorkontakte

Stecker Pin
1

2
4
6
8
5
7
8

M12A8 / M12R8

Versorgung +
Versorgung GND
Signal A

Signal A

Signal B

Signal B

Signal Z (Nullpuls)

Signal Z

KabelanschluB

weil}

braun

gelb
rosa
grin
grau
blau
rot

KAT-PR/PT-D-11 47
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POSIROT®
PRDS
Ausgang HT24V(F)

ASM

Schnittstelle

HT24V(F) Spannungsversorgung
Inkremental Stromaufnahme
Impulsfrequenz
/ﬁ\ Ausgang
Ausgangsstrom
J-lJ_,-l-u_,-l,_'rLl-L Stabilitat (Temperatur)

Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
EMV, Storfestigkeit

Ausgangssignale

£)

24 V-HTL

18 ...36 VDC

100 mA max., abhangig von der Last
<500 kHz

A/A, B, B, Z, Z Push-Pull

10 mA max.

150 x 10/ °C v. Bereich (typ.)

-40 ... +85 °C

Gegen Kurzschluly

EN61326-1:2006

( Versorgung +

( Versorgung GND
— J_|_|_|_|_ Signal A
— U_U_L Signal A
— J_|_|_|_ Signal B
——C _|_|_|_|_ Signal B
—( Signal Z (Nullpuls)
¢

o]

y4

Ausgangssignale

AnschluBBbelegung

Versorgung +
GND

NIN W @ > >

AnschluBbild

48 KAT-PR/PT-D-11

Signal Z
HT24V: ungefilterter Ausgang
HT24VF: gefilterter Ausgang
Stecker Pin Kabelanschlu
1 weil
2 braun
4 gelb
6 rosa
& grin
5 grau
7 blau
8 rot
Sicht auf die
Sensorkontakte
M12A8 / M12R8
ASM GmbH

www.asm-sensor.de Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500



POSIROT®
PRDS
Ausgang RSSI5V / RSSI24V

(©)

ASM

Schnittstelle

EIA RS-422

RSSI5V / RSSI24V Spannungsversorgung RSSI5V: 5V DC £10 %; RSSI24V: 10 ... 36 V DC
Synchron-seriell Stromaufnahme 100 mA max. ohne Last
T~ Taktfrequenz 190 kH? 1 MHz .
ﬁ Code Einschrittiger Gray-Code 12 Bit
ssl Auflésung 12 Bit
Mn_T.nn Taktblschelpause 20 ps min.
Stabilitat (Temperatur) 150 x 10/ °C v. Bereich (typ.)
Arbeitstemperatur -40 ... +85 °C
Elektrischer Schutz Gegen KurzschluR
EMV, Storfestigkeit EN61326-1:2006
Datenformat TAKT+ 1 2 34 5 6 7 8 9 10 11 12 13

- guuuruyUyyuytY

>0,5 ys JJ >20 s

(Taktblischellange 13)

13xT .
DATEN + N
[b11]b10b09b08b07b08b05b04b0g b0 b0 b0
g
T=1bis 10 ys
Folgeschaltung
DATEN ﬂ 7777777777 ‘r“\‘
A4 T - T A4
ZoD 1 Rsa2 | DZO J}
—*_ ol B ol ¢
DATEN A b
R T
TAKT B B .
a) || wm | [ {%
w0 )
Leitungsldnge Baudrate Hinweis:
50 m 100-1000 kHz Mit zunehmender Kabelldnge sinkt die maximal
100 m 100-300 kHz zulassige Ubertragungsrate.
Die Leitungen TAKT/TAKT und DATEN/DATEN
mussen paarig verdrillt, paarig und gemeinsam
abgeschirmt sein.
Signalname Stecker Pin Kabel
AnschluBbelegung S —m 1 weild
Versorgung GND 2 braun
TAKT 3 griin
TAKT 4 gelb
DATEN 5 grau
DATEN 6 rosa
AnschluBbild
Sicht auf die
Sensorkontakte
M12A8 / M12R8
ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11 49
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POSIROT®

®
PRDS ASM
Ausgang CANopen
Beschreibung Magnetischer Winkelencoder mit CANopen-Schnittstelle nach Standard CiA 406.
Communication profile CANopen CiA 301 V 4.02, Slave
CANopen Device profile Encoder CiA 406 V/ 3.2
N Configuration services Layer Setting Service (LSS), CiA Draft Standard 305 (transmis-
ﬁ sion rate, node id)
CAN Error Control Node Guarding, Heartbeat, Emergency Message
Node ID Default: 127; programmierbar Gber LSS or SDO
PDO 3 TxPDO, 0 RxPDO, static mapping
PDO Modes Event-/Time triggered, Remote-request, Sync cyclic/acyclic
SDO 1 Server, 0 Client
CAM 8 cams
Certified Ja
Transmission rates 50 kBaud bis 1 MBaud, default: 125 kBaud;
programmierbar lber LSS or SDO
Bus-Anschlufy M12-Stecker, 5-polig
Integrierter Optional
Bus-AbschlufRwiderstand
Bus, galvanische Trennung Nein
Spannungsversorgung 8..36VDC
Technische Daten Stromaufnahme Typ. 15/30 mA fiir 24/12 V, max. 100 mA

Messrate 1 kHz (asynchron)
Stabilitat (Temperatur) 150 x 10 / °C vom Bereich
Wiederholgenauigkeit 1LSB
Arbeitstemperatur -40 ... +85 °C
Elektrischer Schutz Gegen Verpolung, Kurzschluf
Durchschlagfestigkeit 1kV (VAC, 50 Hz, 1 min.)
Umwelt - EMV Automation EN61326-1:2006

50 KAT-PR/PT-D-11 ASM GmbH
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POSIROT® ®
PRDS ASM
Ausgang CAN SAE J1939

Beschreibung Winkelencoder nach Standard SAE J1939. Kundenseitige Konfiguration der Parameter mit
Peer-to-Peer. Prozessdatenlbertragung durch Broadcast message. Node-Id distribution by
address claiming (ACL).

CAN specification ISO 11898, Basic and Full CAN 2.0 B

Interface J1939 Transceiver 24V-compliant, not isolated

N\ Communication profile SAE J1939

& Baud rate 250 kbit/s
CAN Internal temination resistor 120 Q

Address Default 247d, configurable
Arbitrary address capable 1 Yes

NAME Fields Industry group 0 Global
Vehicle system 7Fh (127d) Non specific
Vehicle system instance 0
Function FFh (255d) Non specific
Function instance 0
ECU instance 0
Manufacturer 145h (325d) Manufacturer ID
Identity number Onnn Serial number 21 bit
Configuration data PGN EF00h Proprietary-A

Parameter Group (PDU1 peer-to-peer)

Numbers (PGN) Process data PGN FFnnh Proprietary-B

(PDU2 broadcast);
nn Group Extension (PS)
configurable

Versorgungsspannung 8..36VDC
Technische Daten Stromaufnahme Typ. 15/30 mA fiir 24/12 V, max. 100 mA
Messrate 1 kHz (asynchron)
Stabilitat (Temperatur) +50 x 10/ °C vom Bereich
Wiederholgenauigkeit 1LSB
Arbeitstemperatur -40 ... +85 °C
Elektrischer Schutz Verpolung, Kurzschluf
Durchschlagfestigkeit 1kV (VAC, 50 Hz, 1 min.)
EMV EN61326-1:2006
Signalname Stecker Pin Kabelfarbe Sicht auf den Sensorstecker
Elektrischer Schirm 1 Schwarz+grau
AnschluB /_ Versorgung + 2 Weil
AnschluBbild GND 3 Braun
CAN-H 4 Griin
CAN-L 5 Gelb
ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11 51
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POSIROT® ®
PRAS/PRDS ASM

Kennlinien fiir magnetische Winkelsensoren

Ausgangssignal
(rechtsdrehend Lfr':aa:
ansteigend - CW)

50%|—— g

Umin
Imin

Markierung

Bereich [°]

Ausgangssignal
(linksdrehend an- LIJnT:;_
steigend - CCW)

50% o

|
I
I
|
Umin }
Imin }
I
|
> Markierung
Bereich [°]
Beispiel
Winkelbereich 90° llJmax
max
50% :
I
I
1
Umin } }
Imin — | } }
I
|
Markierung
0° 90°
Beispiel
Winkelbereich 360° LIJrr:aaXx
/
50%|-—————— :
I
|
I
Umin i
Imin ™~ | } /
I
| |
— Markierung
0° 360°
52 KAT-PR/PT-D-11 ASM GmbH
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POSIROT® ®
Zubehor ASM

Positionsmagnete
PRMAG20 = — —
28| R =
== T 3,5 [.138] ™
o|lo| v K —
D R B R J S 8
Il ™~ e ~-
| [\ —1 1
|\ [ X i
~
=S8 3
@ 1|
N L‘\
K ——=—
5[.197]
13 [.512]
Sensor
Markierung
Gewicht ca. 11 g, \Em
Massentragheitsmoment 1,2 kgmm? r——+——1
Ein Versatz des Positionsmagneten / ! '
beeinflult die Linearitat Sensor
PRMAG21 ol o T
™ —| O
V| ™| =
o o N|
K K
| 7 r
! >>N 2l
X il
N .
J*
Sensor
6,6 [.260]
)
Markierung @2,7 [.106] hl
~
Gewicht ca. 3 g, § . @
Massentragheitsmoment 0,1 kgmm? = 'I_Pl _J|
Ein Versatz des Positionsmagneten 0 '
beeinfluft die Linearitat @5,4 [213]

Sensor

MaRe in mm [inch]

Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern.

ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11 53
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POSIROT® ®
Zubehor ASM

Positionsmagnete
PRMAG22 E——1 @, s
[\ Le F Ei
F N
desd LY (] * T
K >\J ]
1WA :
Gewicht ca. 17 g, A==
Massentragheitsmoment 3 kgmm? e |es_|
. . Markierung
Ein Versatz des Positionsmagneten
beeinflult die Linearitat ‘
T
\Sensor
PRMAG5Z ¥ §
3| 101394
= 77@
H
\
\
\
\
S L
s}
14 [.551]
Gewicht ca. 100 g,
Massentragheitsmoment 55 kgmm? 48005 11.890+0002] e
+0 +0 i
Ein Versatz des Positionsmagneten 0668, [2578 G SETEEr
beeinflult die Linearitat
Nut \
SR TN,
/A
A ol I
Markierung \Sensor
54 KAT-PR/PT-D-11 ASM GmbH
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POSIROT®
Zubehor ASM

Positionsmagnete fiur explosionsgeschiitzte Winkelsensoren

PRMAG2Z-EX D
N «\5\
b N
N N ~ oy
2= H S = =
P ] p—— AY = 51.197] =
) 7 5 &/ 3 s
N 7 i
/ N }
| . \
T }
ES; \
Gewichtca. 22 g Cﬂ }
Massentragheitsmoment 12 kgmm? bepr
Ein Versatz des Positionsmagneten R
beeinflul®t die Linearitat H — o
Nut 10 [.394]
| \\ Sensor
Markierung /}/: 77777777 TK\
Sensor
PRMAG5-EX T 3
Al 100394 o
3 1)
el
H N

518

i
\&_|

Gewicht ca. 275 g
Massentragheitsmoment 150 kgmm?

14 .551]

Ein Versatz des Positionsmagneten el Bl

beeinflult die Linearitit @66°3, [2.598 800y Sensor
Nut \
077

I |
Markierung ‘ \

Sensor
EX-Erlauterung (Il 3D Ex tD A22 IP65 T80°C X)
Il = Geratekategorie Il
3 = Gefahrdung Kategorie 3
D = Fir explosionsfahige Atmosphare durch Staub
tD = Schutz durch Gehause
A22 = Bestimmung der Oberflachentemperatur nach Verfahren A fir Zone 22

IP65 = Gehauseschutzart IP65

T80°C = Bei Umgebungstemperatur von 40 °C kann die Oberflachentemperatur des Gehauses maximal

80 °C annehmen
X = Geprift bei verminderter Schlagenergie 4 J

ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11
Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500 www.asm-sensor.de
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POSIROT® ®
Zubehor ASM

Befestigungsplatten und Befestigungsexzenter

PRPT-BPL1 40 [1.575]
333 [1.299] D

(Schraubmontage)
Fir PRAS2, PRDS2,

PRAS3, PRDS3
‘E In Kombination mit den
| L Befestigungsexzentern
5 PRPT-BFS1 (3 x M2,5)
= bzw. mit der Befestigungs-
¥ klammer PRPT-BFS2
'@18\% (3 x M4).
2
//_6%/
] | ]
Mafe in mm [inch]
Gewicht ca. 30 g.
Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern.
PRPT-BPL2
@33 [1.299]
(Schweiimontage) In Kombination mit den
Fur PRAS2, PRDS2, / — Befestigungsexzentern
PRAS3, PRDS3 e PRPT-BFS1 (3 x M2,5)
Vs bzw. mit der Befestigungs-
/ A klammer PRPT-BFS2
A/4 (3 x M4).
\, gx |
A\
\\
\ O\
N
\\\\
~
4[.157] 3x M2.5
3x M4
= 055 [2.165]
<
| | []
ASM GmbH
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POSIROT®
Zubehor ASM

Befestigungsplatten und Befestigungsexzenter

PRPT-BPL3 40[1.575]
Fiir PRAS3, PRDS3 S 20
&> {
e L/ 5
A @@/ @@ = A
$ E { na\\g‘zA\ /\\ ‘
= L i
S ¢ / — | 4x DIN74-F3
M N
L J NI
41.157]
055 [2.165] s
@33[1.299] %
3 —
= Z ]
218[.709]

Mafe in mm [inch]

Gewicht ca. 30 g.
Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern.

Montagevarianten
PRAS2/PRDS2 und
PRAS3/PRDS3

PRPT-BPL2
+

PRPT-BFS2

PRPT-BPL1
+
PRPT-BFS2

PRPT-BPL2
+
PRPT-BFS1

PRPT-BPL1
+

PRPT-BFS1

ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11
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POSIROT®
PMIS4, PMIR5

Magnetischer Inkrementalencoder

ASM

Bestellcode PMIR5
(Magnetring)

Bestellcode PMIS4
(Sensorkopf)

Schutzart IP67

Hoéchster EMV-Schutz
GroBer Fiihrungsabstand

Bis 327.680 Pulse/360°

Modellbezeichnung

Magnetische Polteilung

50 =5 mm
Polzahl

Inkrementalencoder fiir rotative Anwendungen

Allseitig geschlossenes Metallgehduse

Hervorragender Schutz der messaktiven Flache

Geeignet fiir schwierige Umgebungsbedingungen

64 /96 / 160 (weitere Polzahlen auf Anfrage)
Z-Signal-Marke

O =ohne /M = mit
Montagedurchmesser

83/133/233 (abhangig von der Polzahl, siehe Seite 62/63)
Option

AB = Abdeckband

Modellbezeichnung

Magnetische Polteilung

50 =5 mm

Skalierfaktor

Siehe Tabelle Seite 61

Maximale Impulsfrequenz (in kHz, Standard 50 kHz)
50/ 20/ 10 (andere auf Anfrage, max. 480 kHz)

Ausgangsart
HTL = HTL-Ausgang mit Versorgung 24 V DC, Ausgang 24 V
TTL = TTL-Ausgang mit Versorgung 5 V DC, Ausgang TTL/RS422

TTL24V = TTL-Ausgang mit Versorgung 24 V DC, Ausgang TTL/10 mA

Signal Z / Statussignal

DDDKHZDDDMD

Z0 = A/B ohne Signal Z
Z1 = A/B mit Signal Z
Z3 = A/B mit Signal Z und Statussignal, nur fir nichtdifferentielle

(single-ended) Ausgangssignale mdoglich
Kabellange (in m, Standard 2 m)

Elektrischer Anschiuf

S = Kabelende offen
P15 = D-Sub-Stecker am Kabelende, 15-polig

Bestellbeispiel Ring: PMIR5 - 50 - 64 - M - 83 - AB

Bestellbeispiel Sensor: PMIS4 - 50 - 100 - 50KHZ - HTL - Z0 - 2M - S

58 KAT-PR/PT-D-11
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POSIROT®
PMIS4

Magnetischer Inkrementalencoder

ASM

Technische Daten

A

Ausgangssignale

Belastung und
Impulsfrequenz in
Abhangigkeit von
der Kabellange

ASM GmbH

Ausgangsarten

Versorgungsspannung
Stromaufnahme

Magnetische Polteilung des Sensors
Fihrungsabstand des Sensors x,
Seitliche Flihrungstoleranz des Sensors
Linearitat (Sensor mit Magnetring)
Wiederholgenauigkeit

Maximale Impulsfrequenz f,
Ausgangssignale

Gehausematerial
Elektrischer Anschluf

Gewicht (ohne Kabel und Stecker)
Schutzart (EN 60529)
Umweltvertraglichkeit

Schock

Vibration

EMV

Arbeitstemperatur

Inkrementeller Encoderausgang A/B

mit differentiellem Push-Pull-Ausgang,

TTL/24 V-, TTL/RS-422- oder HTL-kompatibel

10 ...30V DC oder 5V DC #5 %

50 mA bis 300 mA (abhangig von Impulsfrequenz,
Kabellange und Belastung)

2 mm 5 mm
0,1...0,8 mm 0,1...2mm
+1 mm +1 mm
+0,1° +0,1°
+1 Digit +1 Digit

50, 20, 10 kHz (Standard 50 kHz, max. 480 kHz)
AA BB

Signal Z, Z (optional)

Statussignal ERR (optional)

Zink-DruckguR

Kabel 8-adrig, @ 5 mm, offenes Kabelende.
Optional 15-pol. D-Sub-Stecker am Kabelende
Max. Lange des integrierten Sensorkabels:
Ausgang TTL: 3 m; HTL/TTL24V: 20 m

3045g
IP67

EN60068-2-27:1993, 50 g 6 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g, 10-2000 Hz, 10 Zyklen
EN61326-1:2006

-40 ... +85°C

Die dem Sensor nachfolgende Zahleinrichtung muf} die fir den Sensor festgelegte maximale Impuls-

frequenz verarbeiten kdnnen.

UH,UL=0,2V
UH,UL=0,4V
C.,<10nF

Sattigungsspannung

last

Kurzschlustrom
ISL, ISH < 90 mA

Anstiegszeit t, t, <200 ns

Last/Kabelldnge
HTL single ended

UB=24V

Ausgangsstrom max. 50 mA
R, min. 500 Q
C,. Max. 10 nF

200 m 15 kHz
100 m 25 kHz

50 m 50 kHz
10m 100 kHz

ISL, ISH <800 mA

Belastung/Impulsfrequenz fp

I, = £10 mA (UH=UB-U_,)

I, = £30 mA

(UH,UL=0V)

(UH,UL=1,5V)

bei 1 m Kabel, 10 % ... 90 %
TTL/RS422 differentiell TTL/24 V
UB=5V* UB =24V
50 mA 10 mA
100 Q 500 Q
10 nF 1nF
100 kHz —
200 kHz 50 kHz
300 kHz 100 kHz

* = Spannungsverlust der AnschluBleitung beachten, Versorgungsspannung 5 V *+ 5% sensorseitig

sicherstellen

Hinweis: Fir groRere Leitungslangen (s. Techn. Daten) sind ,Versorgung +“ und ,Versorgung GND*
mit einem Querschnitt von min. 0,5 mm? und die Signalleitungen mit 0,14 mm? min. auszufiihren!
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POSIROT® ®
Abmessungen
&
MaRzeichnung ”’v/,s % 171.669] 411541 10,2 1.402]
VO
PMIS4 —
k: | N ] 2
\ 55 5 ]2
S : 9 3
M kti *
B:;sigh e 104 94]‘ u dx Statussignal/
/ \ (LED)
=T
Mafe in mm [inch] @ S I
Indexmarke
! 0
—— 1
| 7 * = Lagetoleranz des
I:::_ ; messaktiven Bereichs:
i dx =+1 mm
35[1.371]
42 [1.642] ** = abzuglich Abdeckband
Ausgangssignale A i
|
|
| | . .
Option Z1 3 Abmessungen in mm [inch].
: B—‘ |
(Signal Z) i Abmessungen nur informativ.
! Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern.
Z “
| |
|
Signalname Offenes Stecker D-Sub,
AnschluBbelegung Kabelende, Pin Nr.
Option Z0 zZ1 Z3* Kabelfarbe 15-polig
Versorgung + weil} 1
Versorgung GND (0 V) braun 2
B B B grun 6
A A A gelb 4
B B ERR grau 7
A A = rosa 5
- Z V4 blau 8
- Z rot 9
Schirm schwarz 12
z = Referenzpuls
ERR = Fehlersignal periodisch ca. 16 Hz, fir Fiihrungs- und Geschwindigkeitsfehler
* = nur fir nichtdifferentielle (= single ended) Ausgangssignale mdglich
AnschluBbild 20
6
1 2 3 4 5 6 7 .8
——— CO00 90009
E— o’ 00" o0 0M0™
MaRe offenes Kabelende Stecker D-Sub (Pin)
Sicht auf Steckerkontakte
60 KAT-PR/PT-D-11 ASM GmbH
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POSIROT® ®
PMIR5 ASM

Inkrementelle Magnetringe

Material Kunststoffgebundenes Magnetband
Technische Daten Tragermaterial Aluminium / Edelstahl

Pole pro Umdrehung 64 / 96 / 160 Pole pro 360°

Magnetische Polteilung 5 mm

Temperaturbereich -40 ...+120°C

Linearitat mit Sensor PMIS4 Ca.+0,1°
Standard-Magnetringe

Typ Pole %} Breite Signalperioden/Umdrehung Montage &
PMIR5-50-64-O/M-83 64 102,3 14 Teilungen s. Tabelle @83 H7

PMIR5-50-96-0O/M-133 96 153,2 14 Teilungen s. Tabelle @133 H7
PMIR5-50-160-O/M-233 160 255,1 14 Teilungen s. Tabelle @233 H7

Magnetringe mit anderen Polzahlen, Durchmessern oder Polteilungen auf Anfrage.

Skalierfaktor PMIR5-50-64-0O/M-83 PMIR5-50-96-O/M-133 PMIR5-50-160-0O/M-233
Sensor . . Drehzahl 1/min * . . Drehzahl 1/min* . . Drehzahl 1/min *
PMIS4-50- ... Signalperioden (bei 480 kHz) Signalperioden (bei 480 kHz) Signalperioden (bei 480 kHz)
1 64 3000 96 3000 160 3000
2 128 3000 192 3000 320 3000
4 256 3000 384 3000 640 3000
8 512 3000 768 3000 1280 3000
10 640 3000 960 3000 1600 1800
16 1024 3000 1536 3000 2560 3000
20 1280 3000 1920 3000 3200 1800
25 1600 3000 2400 3000 4000 2880
32 2048 3000 3072 3000 5120 3000
40 2560 3000 3840 3000 6400 1800
50 3200 3000 4800 3000 8000 2880
64 4096 3000 6144 3000 10 240 2250
80 5120 3000 7680 3000 12 800 1800
100 6400 3000 9600 2400 16 000 1440
125 8000 2880 12 000 1920 20 000 1152
128 8192 2813 12 288 1875 20 480 1125
200 12 800 1800 19 200 1200 32 000 720
250 16 000 1440 24 000 960 40 000 576
256 16 384 1406 24 576 938 40 960 563
400 25600 900 38 400 600 64 000 360
500 32000 720 48 000 480 80 000 288
512 32768 703 49 152 469 81920 281
1024 65 536 352 98 304 234 163 840 141
2048 131 072 176 196 608 17 327 680 70

* Maximaldrehzahl mechanisch 3.000 U/min

ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11 61
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POSIROT® ®
PMIR5 ASM

Abmessungen

MaRzeichnung
PMIR5-50-64-O/M-83

A-A
Zlx
/ L
\\ //
N E o
S o o 8
3 = oo
© B o -
0 g ¢
= 615" [.236 TU""‘]
14 [.551] A F—=—
g
~
~
< 77>\
Z(3:1) T 11T }
g
Ny 5
41.157] 3
MaRe in mm [inch]
MaRzeichnun
g A-A A f—o St
PMIR5-50-96-O/M-133
Z/L;_\
( /|
gl — = =
Hl o T | 7
R 3 =
= N
g s 5| s
679! [.236?504] s
N
1 [.039] 3]
10 [.394] 2
14 [551] S
hSS
- Abmessungen nur informativ.
/ = Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk
S anfordern.
41157 Y
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POSIROT® ®
Abmessungen
MaRzeichnung
PMIR5-50-160-O/M-233
A-A
Z /&
|| & § s
67! [.236 fo‘m‘]
1[.039]
=] 10 [.394]
i 14 [.551]
]
;f Mafle in mm [inch]
ASY
Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern.
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POSIROT®
PMIS4, PMIR7, PMIR7N

Inkremental-Encoder mit Magnetring

ASM

Bestellcode PMIR7, PMIR7N
(Magnetring)

Modellbezeichnung

Magnetringe fiir rotative Anwendungen in Ver-
bindung mit POSIROT®-Positionssensor PMIS4

Allseitig geschlossenes Metallgehduse (Sensorkopf PMIS4)
Schutzart IP67

Hoéchster EMV-Schutz

GroBe Fiihrungstoleranz von ¥1 mm

Geeignet fiir schwierige Umgebungsbedingungen

Bis 184.320 Pulse pro Umdrehung

Fiir Wellendurchmesser von 20, 27, 35 und 50 mm
Magnetringe mit Indexmarke

(111

JrL
S

e ||| ]

PMIR7
PMIR7N
Magnetische Polteilung

20 =2 mm

Polzahl und Innendurchmesser [in mm]

PMIR7: 50-M - 27 PMIR7N: 50-M-20

64 - M - 35
90-M-50

Bestellcode PMIS4
(Sensorkopf)

Teehmisehe BEer Modellbezeichnung

64 -M-20
90-M-20

(et ] - []- [~ [z [J-[]-[Jw-[]

siehe Seite 59 . .
Magnetische Polteilung

20 =2 mm
Skalierfaktor

Siehe Tabelle Seite 65

Maximale Impulsfrequenz (in kHz, Standard 50 kHz)

50/20/ 10 (andere auf Anfrage, max. 480 kHz)

Ausgangsart
HTL = HTL-Ausgang mit Versorgung 24 V DC, Ausgang 24 V
TTL = TTL-Ausgang mit Versorgung 5 V DC, Ausgang TTL/RS422

TTL24V = TTL-Ausgang mit Versorgung 24 V DC, Ausgang TTL/10 mA

Signal Z / Statussignal

Z0 = A/B ohne Signal Z
Z1 = A/B mit Signal Z
Z3 = A/B mit Signal Z und Statussignal, nur fir nichtdifferentielle

(single-ended) Ausgangssignale moglich
Kabellange (in m, Standard 2 m)

Elektrischer Anschlu

S = Kabelende offen

Bestellbeispiel Magnetring: PMIR7 - 20 - 64 - M - 35

Bestellbeispiel Sensorkopf: PMIS4 - 20 - 100 - 50KHZ - HTL - 20 - 2M - S

64 KAT-PR/PT-D-11

ASM GmbH
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POSIROT® ®
PMIR7, PMIR7N ASM
Inkremental-Encoder mit Magnetring
Material Elastomer gebundener Hartferrit
Technische Daten Tragermaterial PMIR7: Edelstahl, PMIR7N: Aluminium
Pole pro Umdrehung 50 /64 / 90 Pole pro 360°
Magnetische Polteilung 2 mm
Temperaturbereich -40 ...+85°C
Linearitat mit Sensor PMIS4 Ca.+0,1°
Standard-Magnetringe
Typ Pole %} Breite Signalperioden/Umdrehung Innendurchmesser
PMIR7(N)-20-50-M-27(20) 50 31,8 10 Dekadische Teilungen s. Tabelle 27H7 (20H7)
PMIR7(N)-20-64-M-35(20) 64 40,7 10 Binre Teilungen s. Tabelle 35H7 (20H7)
PMIR7(N)-20-90-M-50(20) 90 57,3 10 Grad-Teilungen s. Tabelle 50H7 (20H7)

Skalierfaktor
Sensor
PMIS4-20- ...

A N =

16
20
25
32
40
50
64
80
100
125
128
200
250
256
400
500
512
1024
2048

ASM GmbH

PMIR7(N)-20-50-M-27(20)

Signalperioden

50
100
200
400
500
800

1000
1250
1600
2000
2500
3200
4000
5000
6250
6400
10 000
12 500
12 800
20 000
25000
25600
51200
102 400

Drehzahl 1/min *
(bei 480 kHz)

6000
6000
6000
6000
5760
6000
5760
6000
6000
5760
6000
6000
5760
4608
3686
3600
2304
1843
1800
1152
922
900
450
225

PMIR7(N)-20-64-M-35(20)

Signalperioden

64
128
256
512
640

1024
1280
1600
2048
2560
3200
4096
5120
6400
8000
8192
12 800
16 000
16 384
25600
32 000
32768
65 536
131072

Drehzahl 1/min *
(bei 480 kHz)

6000
6000
6000
6000
4500
6000
4500
6000
6000
4500
6000
5625
4500
3600
2880
2813
1800
1440
1406
900
720
703
352
176

* Maximaldrehzahl mechanisch 6.000 U/min

Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500 www.asm-sensor.de

PMIR7(N)-20-90-M-50(20)

Drehzahl 1/min *

Signalperioden

90 6000
180 6000
360 6000
720 6000
900 3200

1440 6000
1800 3200
2250 5120
2880 6000
3600 3200
4500 5120
5760 4000
7200 3200
9000 2560
11 250 2048
11 520 2000
18 000 1280
22 500 1024
23 040 1000
36 000 640
45 000 512
46 080 500
92 160 250
184 320 125

KAT-PR/PT-D-11

(bei 480 kHz)
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POSIROT®

PMIR7, PMIR7N

Abmessungen

ASM

PMIR7-20-50-M-27

31,8 [1.252]

7N

@27 7 (3%') [1.063 17 (79|

10 [.394]

N/}

PMIR7-20-64-M-35
l=-—E
g
10 [.394] j=—F
PMIR7-20-90-M-50
= -
N
I o
: : /N
o ~ - -
Ml =
T n
g2 e
‘=
T
(@}
g :
10 [.394] I E
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PMIR7N-20-50-M-20

2x DIN916-M4x5

41.157)
()
I LIH
=]
N
!
i
i
|
[
i
=
&
L.
10 [.394]
18 1.709]

4157
Al ] 2x DIN916-M4x5

p20 H7 (F5071) [.787 H7 (féaoos)]
_—

@318 [1.252]

PMIR7N-20-64-M-20

10 [.394]
18 [.709]
@20 H7 (*3°%') [.787 H7 (T§°°8)]
|
40,7 [1.602]
41157
2x DIN916-M4x.

|

i

PMIR7N-20-90-M-20

10 [.394]

18 [.709]

%
\%"
]
L
q

-
N

[

L

@20 H7 (:302') [_787 H7 (beDDs]]
. ™

$57.3 [2.256]

Mafe in mm [inch]

Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern.
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POSIROT® ®
PMIR7, PMIR7N ASM

Magnetringe fur Inkremental-Encoder

Montagemoglich- Auf die kundenseitige Welle bzw. Nabe kénnen die PMIR7/PMIR7N-Magnetringe auf ver-
keiten der schiedene Art und Weise montiert werden:
PMIR7/PMIR7N- .
Magnetringe - Pressring
- PreBpassung
- Kleben

- Wellenmutter

® Kundenseitige Welle
@ Gewinde fur

® Presspassung fir ®
@ Nut fur Pressring ®

® Pressring fir ® und ®

® Magnetring PMIR7

@ Nabe mit Nut firr Pressring
Wellenmutter fur @

® Passsitz fur ®

Montagerichtung

ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11 67
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POSITILT®
PTAM27

Universal-Neigungssensor mit Analogausgang

ASM

Technische Daten

Bestellcode PTAM27

Ausgangsart/Versorgung

MeRbereich
Auflésung
Linearitat

Einschwingzeit

Schutzart

Material

Elektrischer Anschluly
Schockbelastung (non operational)
Vibration (non operational)

EMV, Temperatur

Modellbezeichnung

Analoger Neigungssensor fiir 1 Achse oder 2
Achsen
in MEMS-Technologie

Messbereich £180° mit 1 oder 2 Achsen
Schutzart IP67

Analogausgang linear

Material Kunststoff

VerschleiBfrei, hohe Auflésung

Hohe Schockfestigkeit

&2

mA

v

u2 Spannung 0,5...10V/U,=18..36V

u6 Spannung 0,5 ... 4,5V /U, =5V DC +5%

us Spannung 0,5...4,5V/U;=18...36 V

11 Strom4 ...20mA/U,=18...36V,10...36 V

+15 ... £180° mit 1 Achse oder 2 Achsen

0,1°

1 Achse : £0,5° (<+75°), £1° (>175°)

2 Achsen : +1° (<+75°), £1,5° (>£75°)

0,1 ... 10 s/ 90 %, konfigurierbar

P67

Kunststoff

Kabel 5 x 0,25 mm?

EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
Siehe Spezifikation Ausgangsart

pram27]- | |- |-[ |- |- |- ]

Zahl der Neigungsachsen

1 = Neigung um X-Achse

2 = Neigung um X- und Y-Achse

MeRbereich [in °]

15...180 = +15°... +180° in 15°-Schritten

Ausgangsart

u2 =05..10V

ue =05..45V

us =05..45V

11 =4..20mA

Kennlinie

Ccw = Ansteigendes Signal fiir Neigung im Uhrzeigersinn
CCwW = Ansteigendes Signal fur Neigung gegen Uhrzeigersinn
Einschwingdauer 0 ... 90 %

Tx.x =0,1s..10s

Elektrischer Anschluf

KAB2M = Kabel, Standardlange 2 m

Bestellbeispiel: PTAM27 -1 -90 - U6 - CCW - T1.0 - KAB2M

68 KAT-PR/PT-D-11
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POSITILT®
PTDM27

Universal-Neigungssensor mit CANopen-Ausgang

ASM |

®

Technische Daten

Bestellcode PTDM27

Ausgangsart

MeRbereich

Auflésung

Linearitat

Einschwingzeit

Schutzart

Material

Elektrischer Anschluly
Schockbelastung (non operational)
Vibration (non operational)
EMV, Temperatur

Modellbezeichnung

Digitaler Neigungssensor fiir 1 Achse oder
2 Achsen in MEMS-Technologie

Messbereich ¥180° fiir 1 Achse oder *60° fiir 2 Achsen
Schutzart IP67

CANopen-Ausgang

Material Kunststoff

VerschleiBfrei, hohe Auflésung

Hohe Schockfestigkeit

CAN

CANopen (Profil ,inclinometer®)

+180° fir 1 Achse oder +60° fur 2 Achsen

0,05°

+0,5°

0,1s...10 s /90 %, konfigurierbar

IP67

Kunststoff

5-poliger Stecker M12 mit Kabel, feste Lange 0,3 m
EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
Siehe Spezifikation Ausgangsart

PTDM27 | —

Ausgangsart
CANOP = CANopen
CANJ1939 = CAN SAE J1939

Elektrischer Anschiuf

-]

KABO,3M-M12/CAN

= Kabel (Lange 0,3 m) mit Stecker M12, 5-polig

Bestellcode AnschluBBkabel (siehe Zubehdr Seite 91 ) | KAB - XM - M12/5F/G - M12/5M/G - CAN |

Bestellbeispiel: PTDM27 - CANOP - KAB0,3M-M12/CAN

ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11 69
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POSITILT®

PTAM27/PTDM27

Abmessungen

ASM

MaRzeichnung
PTAM27/PTDM27

70

49,5+ 0,1 [1.949 % .004]

38 [1.496]

45,5 [1.791]

30 [1.181]

)
VA
@)

KAT-PR/PT-D-11

18,2 [.717]

22 [.866]

Mafle in mm [inch]

Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern.
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ASM GmbH
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POSITILT® ®

PTAM27/PTDM27 ASM
Abmessungen

Lage der

Neigungsachse %
N A '

1 Achse 2 Achsen

v

s

ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11 71
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POSITILT®
PTAM2

Robuster Neigungssensor mit Analogausgang

ASM

Technische Daten

Bestellcode PTAM2

Ausgangsarten

MeRbereich

Auflésung

Linearitat

Einschwingzeit

Schutzart

Material

Elektrischer Anschlufy
Schockbelastung (non operational)
Vibration (non operational)

EMV, Temperatur

u2

1

Analoger Neigungssensor fiir 1 Achse oder
2 Achsen in MEMS-Technologie

Messbereich £180° fiir 1 Achse oder *60° fiir 2 Achsen
Schutzart IP67 / IP69K

Analogausgang linear

Material Aluminium

VerschleiBfrei, hohe Auflésung

Hohe Schockfestigkeit

Servoflansch-Montage

=/ ||

[V : mA

Spannung 0,5...10V/U,=18..36V
Spannung 0,5...4,5V/U;=18...36 V
Strom4 ...20mA/U,=18...36V,10...36 V

+15° ... £180° fuir 1 Achse oder +60° fur 2 Achsen
0,05°

10,5°

0,1s...10s/90 %, konfigurierbar

IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-AnschlufRkabel)
Aluminium

5-poliger Stecker M12 radial oder axial
EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
Siehe Spezifikation Ausgangsart

pramz| [ - |- |- ]-[]-[]

Modellbezeichnung

Zahl der Neigungsachsen

1 = Neigung um X-Achse < +180°

2 = Neigung um X- und Y-Achse < +60°

MeRBbereich [in °]

15...180 = +15°... £180° in 15°-Schritten

Ausgangsart

u2 =05..10V

us =0,5..45V

11 =4..20mA

Kennlinie

Ccw = Ansteigendes Signal fur Neigung im Uhrzeigersinn

CCwW = Ansteigendes Signal fir Neigung gegen Uhrzeigersinn
Einschwingdauer 0 ... 90 %

Tx.x =0,1s..10s

Elektrischer Anschluf

M12R5 = Stecker M12 radial, 5-polig (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)
M12A5 = Stecker M12 axial, 5-polig (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)

Bestellcode AnschluBkabel (siehe Seite 90)

| KAB-...M-M12/4F/G-LITZE |

Bestellbeispiel: PTAM2 -1 -180 - 11 - CW - T1.0 - M12R5
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POSITILT®
PTDM2

Robuster Neigungssensor mit CANopen-Ausgang

ASM|

Technische Daten

Bestellcode PTDM2

Ausgangsart

MeRbereich

Auflésung

Linearitat

Einschwingzeit

Schutzart

Material

Elektrischer Anschluly
Schockbelastung (non operational)
Vibration (non operational)
EMV, Temperatur

Modellbezeichnung

Digitaler Neigungssensor fiir 1 Achse oder
2 Achsen in MEMS-Technologie

Messbereich £180° fiir 1 Achse oder *60° fiir 2 Achsen
Schutzart IP67 / IP69K

CANopen-Ausgang

Material Aluminium

VerschleiBfrei, hohe Auflésung

Hohe Schockfestigkeit

Servoflansch-Montage

CAN

CANopen (Profil ,inclinometer®)

+180° fir 1 Achse oder +60° fur 2 Achsen

0,05°

10,5°

0,1s...10s/90 %, konfigurierbar

IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-AnschlufRkabel)
Aluminium

5-poliger Stecker M12, axial oder radial
EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
Siehe Spezifikation Ausgangsart

Ausgangsart

CANOP = CANopen

CANJ1939 = CAN SAE J1939
Elektrischer Anschluf

M12R5/CAN = Stecker M12 radial, 5-polig
M12A5/CAN = Stecker M12 axial, 5-polig

Bestellcode AnschluBkabel (siehe Seite 91) | KAB - XM - M12/5F/G - M12/5M/G - CAN |

Bestellbeispiel: PTDM2 - CANOP - M12R5/CAN

ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11 73
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POSITILT®

PTAM2/PTDM2
Abmessungen

ASM

MaRzeichnung
M12 radial

Mafe in mm [inch]

Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte
vom Werk anfordern.

MaRzeichnung
M12 axial

Mafde in mm [inch]

Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte
vom Werk anfordern.
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POSITILT®

PTAM2/PTDM2
Abmessungen

ASM

Lage der

Neigungsachsen

ASM GmbH

1 Achse 2 Achsen
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POSITILT® ©
PTAM2EX - Explosionsgeschutzt ASM ]
Robuster Neigungssensor mit Analogausgang

Analoger Neigungssensor fiir 1 Achse oder
2 Achsen in MEMS-Technologie

Messbereich £180° fiir 1 Achse oder *60° fiir 2 Achsen
Schutzart IP65

Analogausgang linear

Material Edelstahl

VerschleiBfrei, hohe Auflésung

Hohe Schockfestigkeit

Servoflansch-Montage

Staub-Ex-Schutz: Il 3D Ex tD A22 IP65 T80°C X

s,
= Ex

[V : mA

Ausgangsarten U2 Spannung 0,5...10V/U_,=18..36V

Technische Daten U8 Spannung0,5..45V/U,=18..36V
11 Strom4 ...20mA/U,=18...36V,10...36 V

MeRbereich +15° ... £180° fuir 1 Achse oder +60° fur 2 Achsen

Auflésung 0,05°

Linearitat +0,5°

Einschwingzeit 0,1s...10 s /90 %, konfigurierbar

Schutzart IP65

Material Edelstahl

Elektrischer Anschlufy 5-poliger Stecker M12 radial oder axial

Schockbelastung (non operational) EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks

Vibration (non operational) EN60068-2-6:1995, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen

Temperaturbereich -20 bis +40 °C

Normenkonformitat Ex-Schutz DIN EN61241-0, DIN EN61241-1

Bestellcode PTAM2EX pram2ex|- [ |- |-[ |-[ |-[ ]-[]

Modellbezeichnung

Zahl der Neigungsachsen

1 = Neigung um X-Achse < +180°

2 = Neigung um X- und Y-Achse < +60°
MeRbereich [in °]

15...180 = £15°... £180° in 15°-Schritten

Ausgangsart

u2 =0,5..10V

us =05..45V

11 =4..20mA

Kennlinie

Cw = Ansteigendes Signal fiir Neigung im Uhrzeigersinn

CCwW = Ansteigendes Signal fur Neigung gegen Uhrzeigersinn
Einschwingdauer 0 ... 90 %

Tx.x =0,1s..10s

Elektrischer Anschluf

M12R5 = Stecker M12 radial, 5-polig (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)
M12A5 = Stecker M12 axial, 5-polig (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)

Erlauterung der Ex-Schutz-Kennzeichnung (siehe Seite 55)

Bestellbeispiel: PTAM2EX -1 - 180 - 11 - CW - T1.0 - M12R5

76 KAT-PR/PT-D-11 ASM GmbH
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POSITILT®
PTAM2EX - Explosionsgeschiitzt ASM
Abmessungen

Maf&zeichnung @36 [1.417]

Sensor mit
Stecker M12, axial
o ~
S = =
[ro) X =
2 @:L‘ 5 3
o= =
g ? @33 [1.299]
o o
o~

Anschluf3 fir
Potenzialausgleich

Markierung
Stecker M12

Befestigung PRPT-BFS1

Verfugbarkeit im Werk anfragen %}

Gewicht ca. 50 g

Abmessungen nur informativ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom
Werk anfordern #33 [1.299]

2,5 [.098]

MalRe in mm [inch]

MaRzeichnung 336 [1.417)

Sensor mit 30 [1.181]

Stecker M12, radial
;Lq;
%—ﬁéﬁf w\ﬂ

@
e -
s X
& 2
—1 1 IJ &
LT 11
D5 33 [1.299]
)
2o
o>
Markierung / Stecker M12

pa  JL_

) %
N Anschluf fiir

Potenzialausgleich

~ ~.
Befestigung PRPT-BFS1 Messfliche
Verfugbarkeit im Werk anfragen \ES%
L

Gewicht ca. 50 g ‘

Abmessungen nur informativ \[iﬂ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom 3 Ltjj S
Werk anfordern g
I #33 [1.299] Mafe in mm [inch]
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POSITILT®
PTAM5

ASM

Extrem robuster Neigungssensor mit Analogausgang

Technische Daten

Bestellcode PTAM5

Bestellcode AnschluBkabel (siehe Seite 90)

*Eintauchtiefe und -dauer sind zu vereinbaren!

Analoger Neigungssensor fiir 1 Achse oder
2 Achsen in MEMS-Technologie

Messbereich £180° fiir 1 Achse oder *60° fiir 2 Achsen
Schutzart IP67 / IP69K, optional IP68*

Analogausgang linear

Material Edelstahl

VerschleiBfrei, hohe Auflésung

Hohe Schockfestigkeit

Seewasserbestandig

Schiffstauglich

=/ ||

[V : mA

Ausgangsarten u2 Spannung 0,5...10V/U,=18..36V
us Spannung 0,5...4,5V /U, =18 ...36 V
11 Strom4 ...20mA/U,=18...36V,10...36 V
MeRbereich +180° fur 1 Achse oder +60° fur 2 Achsen
Auflésung 0,05°
Linearitat +0,5°
Einschwingzeit 0,1s... 10 s/90 %, konfigurierbar
Schutzart IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-AnschlulRkabel),
optional IP68*
Material Edelstahl
Befestigung Schrauben M8
Elektrischer Anschlu® 5-poliger Stecker M12 radial oder axial

Schockbelastung (non operational)
Vibration (non operational)
EMV, Temperatur

Modellbezeichnung

EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
Siehe Spezifikation Ausgangsart

prams| [ |-[ |- |- J-[]-L]

Zahl der Neigungsachsen

1 = Neigung um X-Achse < +180°
2 = Neigung um X- und Y-Achse < +60°

MeRBbereich [in °]

15...180 = #15°... #180° in 15°-Schritten

Ausgangsart

u2 =05..10V

us =0,5..45V

11 =4..20mA

Kennlinie

Ccw = Ansteigendes Signal fur Neigung im Uhrzeigersinn

CCw = Ansteigendes Signal fur Neigung gegen Uhrzeigersinn
Einschwingdauer 0 ... 90 %

Tx.X =0,1s..10s

Elektrischer Anschluf

M12R5 = Stecker M12 radial, 5-polig (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)
M12A5 = Stecker M12 axial, 5-polig (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)

| KAB-...M-M12/4F/G-LITZE |

Bestellbeispiel: PTAM5 -1 -180 -11 - CW - T1.0 - M12R5
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POSITILT®
PTDM5

ASM

Extrem robuster Neigungssensor mit CANopen-Ausgang

Technische Daten

Bestellcode PTDM5

*Eintauchtiefe und -dauer sind zu vereinbaren!

Ausgangsart
MeRbereich
Auflésung
Linearitat
Einschwingzeit
Schutzart

Material

Befestigung

Elektrischer Anschlufy
Schockbelastung (non operational)
Vibration (non operational)

EMV, Temperatur

Modellbezeichnung

Digitaler Neigungssensor fiir 1 Achse oder
2 Achsen in MEMS-Technologie

Messbereich £180° fiir 1 Achse oder *60° fiir 2 Achsen
Schutzart IP67 / IP69K, optional IP68*
CANopen-Ausgang

Material Edelstahl

VerschleiBfrei, hohe Auflésung

Hohe Schockfestigkeit

Seewasserbestandig

Schiffstauglich

CAN

CANopen-Bus (Profil ,inclinometer)
+180° fiir 1 Achse oder £60° fiir 2 Achsen
0,05°

+0,5°

0,1s...10s/90 %, konfigurierbar

IP67 / IP69K (Steckerausgang mit IP69K-AnschluRkabel),
optional IP68*

Edelstahl

Schrauben M8

5-poliger Stecker M12 radial oder axial
EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
EN60068-2-6:1995, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
Siehe Spezifikation Ausgangsart

Cerows |- ]-[ ]

Ausgangsart

CANOP = CANopen

CANJ1939 = CAN SAE J1939
Elektrischer Anschiuf

M12R5/CAN = Stecker M12 radial, 5-polig
M12A5/CAN = Stecker M12 axial, 5-polig

Bestellcode AnschluBkabel (siehe Seite 91)

| KAB - XM - M12/5F/G - M12/5M/G - CAN |

Bestellbeispiel: PTDM5 - CANOP - M12R5/CAN

ASM GmbH
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POSITILT®
PTAM5/PTDM5 ASM

Abmessungen

MaRzeichnung
PTAMS5, M12 radial

Markierung

Mafe in mm [inch]

Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk

anfordern.

3 @15 [.591]
3]
S Stecker M12
N \ \
[e0] | | f =
™~ L a <
[ - T T o~
S ] 2
29 [.354] 13[.512]
RamU sl
MaRzeichnung
PTAMS5, M12 axial =8
0’\*0
Mafe in mm [inch]
Abmessungen nur informativ.
Markierung

Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk
anfordern.

@15 [.591]

'?

& \ 1~

2 T2 8
| | o 3
I I N —,
| 3

@9 [.354]

Stecker M12

ASM GmbH
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POSITILT®

PTAMS/PTDM5
Abmessungen

ASM

Lage der

Neigungsachsen

ASM GmbH

1 Achse 2 Achsen
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POSITILT® ®
PTAMS5EX - Explosionsgeschiitzt ASM
Extrem robuster Neigungssensor mit Analogausgang

Analoger Neigungssensor fiir 1 Achse oder
2 Achsen in MEMS-Technologie

o Messbereich ¥180° fiir 1 Achse oder 260° fiir 2 Achsen

e Schutzart IP65

e Analogausgang linear

e Material Edelstahl

e Verschleiffrei, hohe Auflosung

e Hohe Schockfestigkeit

e Seewasserbestindig, schiffstauglich

e Staub-Ex-Schutz: Il 3D Ex tD A22 IP65 T80°C X

Zﬁi Cés
A Ve EX
Ausgangsarten U2 Spannung 0,5...10V/U_,=18..36V
Technische Daten U8 Spannung0,5..45V/U,=18..36V
11 Strom4 ...20mA/U,=18...36V,10...36 V

MeRbereich +15°... £180° firr 1 Achse oder £60° fir 2 Achsen
Auflésung 0,05°
Linearitat +0,5°
Einschwingzeit 0,1s... 10s/90 %, konfigurierbar
Schutzart IP65
Material Edelstahl
Elektrischer Anschlufy 5-poliger Stecker M12 radial oder axial
Schockbelastung (non operational) EN60068-2-27:1993, 100 g/11 ms, 100 Schocks
Vibration (non operational) EN60068-2-6:1995, 20 g/10 Hz-2 kHz, 10 Zyklen
Temperaturbereich -20 bis +40 °C
Normenkonformitat Ex-Schutz DIN EN61241-0, DIN EN61241-1

Bestellcode PTAM5EX pramsex|— | |- |- [-[ |- |-[ |

Modellbezeichnung

Zahl der Neigungsachsen

1 = Neigung um X-Achse < £180°

2 = Neigung um X- und Y-Achse < +60°
MeRbereich [in °]

15...180 = #15°... +180° in 15°-Schritten

Ausgangsart

u2 =0,5..10V

us =05..45V

11 =4..20mA

Kennlinie

cw = Ansteigendes Signal fir Neigung im Uhrzeigersinn

CCwW = Ansteigendes Signal fur Neigung gegen Uhrzeigersinn
Einschwingdauer 0 ... 90 %

Tx.x =0,1s..10s

Elektrischer Anschluf

M12R5 = Stecker M12 radial, 5-polig (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)
M12A5 = Stecker M12 axial, 5-polig (kompatibel mit 4-poligem Gegenstecker)

Erlauterung der Ex-Schutz-Kennzeichnung (siehe Seite 55)

Bestellbeispiel: PTAM5EX -1 -180 - 11 - CW - T1.0 - M12R5
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POSITILT®
PTAMS5EX - Explosionsgeschiitzt ASM

Abmessungen

MaRzeichnung \
Sensor mit S
Stecker M12, axial Markierung

Potenzialausgleich

Verfugbarkeit im Werk anfragen

Abmessungen nur informativ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom
Werk anfordern

@15 [.591]

10 [.394]

20 [.787]
A=
i
I
1
—
L
_—
1
|
|

@9 [.354]

MaRzeichnung \
Sensor mit O™
Stecker M12, radial

Markierung

Potenzialausgleich

Verfugbarkeit im Werk anfragen

Abmessungen nur informativ
Verbindliche Zeichnungen bitte vom
Werk anfordern

Stecker M12

5
o~
) @215 [.591
2

w [ I N O
Lq\

20 [.787]
——

@9 [.354] 13,4 [.528]

10 [.394]
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POSITILT®
PTAM
Analogausgange U2, U6, U8 und I1

ASM

U2
Spannungsausgang
0,5..10V

)

il

ué
Spannungsausgang
0,5..45V

Y =\

R
.

us
Spannungsausgang
0,5..45V

o\

B
.

"
Stromausgang
4 ... 20 mA, Dreileiter

v\
N
mA

|

Versorgungsspannung
Stromaufnahme
Ausgangsspannung
Ausgangsstrom
Messrate

Stabilitat (Temperatur)
Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
EMV

Versorgungsspannung
Stromaufnahme
Ausgangsspannung
Ausgangsstrom
Messrate

Stabilitat (Temperatur)
Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
EMV

Versorgungsspannung
Stromaufnahme
Ausgangsspannung
Ausgangsstrom
Messrate

Stabilitat (Temperatur)
Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
EMV

Versorgungsspannung
Stromaufnahme

Burde

Ausgangsstrom
Messrate

Stabilitat (Temperatur)
Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
EMV

Andere Ausgangsarten auf Anfrage.

Ausgangssignale

AnschluBbild

84

M12A5 / M12R5

AnschluBbelegung

KAT-PR/PT-D-11

Sicht auf die
Sensorkontakte

Ausgangssignale

Versorgung +
Ausgang X

GND

Ausgang Y

Nicht anschliessen!

www.asm-sensor.de Tel.: 08123-986-0

U2
u6
us
11

18...36 VDC

12 mA typ., 16 mA max.
0,5..10VDC

2 mA max.

1 kHz Standard

+100 x 10/ °C v. Bereich (typ.)

-40 ... +85°C

Gegen Verpolung, Kurzschluf

EN61326-1:2006

5V DC 15 %

16 mA typ., 20 mA max.
05..45VDC

2 mA max.

1 kHz Standard

+100 x 10/ °C v. Bereich (typ.)

-40 ... +85°C

Gegen Verpolung, Kurzschlu®

EN61326-1:2006

18 ...36 V DC

12 mA typ., 16 mA max.
0,5..45VDC

2 mA max.

1 kHz Standard

+100 x 10¢ / °C v. Bereich (typ.)

-40 ... +85°C

Gegen Verpolung, Kurzschlu®

EN61326-1:2006

18 ...36 V DC; 10 ... 36 V fir R<250Q

32 mA typ., 36 mA max..
500 Q max.

4 ...20mA

1 kHz Standard

+100 x 10¢ / °C v. Bereich (typ.)

-40 ... +85°C

Gegen Verpolung, Kurzschluf®

EN61326-1:2006

Versorgung +

.

Signal +

~

Stecker Pin

a b WN

Fax: 08123-986-500

braun
weild
blau

GND ,
N~

Kabelanschlu

schwarz

grau

ASM GmbH



POSITILT®

®
PTDM ASM
Ausgang CANopen
Beschreibung Neigungssensor mit CANopen-Schnittstelle nach Standard CiA 410.
Communication profile CANopen CiA 301 V 4.02, Slave
CANopen Interface Device profile Encoder CiA410V 1.2
Configuration services LSS, CiA Draft Standard 305 (transmission rate, node ID)
/ﬁ\ Error Control Node Guarding, Heartbeat, Emergency Message
CAN Node ID Einstellbar tiber LSS oder Objektverzeichnis, default: 127
PDO 1 TxPDO, 0 RxPDO, static mapping
PDO Modes Event-/Time triggered, Remote-request, Sync
cyclic/acyclic
SDO 1 Server, 0 Client
Certified Ja
Transmission rate 50 kBaud bis 1 MBaud, einstellbar tiber LSS oder
Objektverzeichnis, default: 125 kBaud
Bus connection M12-Stecker, 5-polig
Integrierter Optional
Bus-AbschluRwiderstand
Bus, galvanische Trennung Nein
Versorgungsspanung 8..36VDC
Technische Daten Stromaufnahme 15/30 mA typisch fiir 24/12 V, 100 mA max.

Messrate 1 kHz Standard
Stabilitat (Temperatur) +100 x 10/ °C vom Bereich
Wiederholgenauigkeit 1LSB
Arbeitstemperatur -40 ... +85 °C
Elektrischer Schutz Gegen Verpolung, Kurzschluf
EMV EN61326-1:2006

ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11 85
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POSITILT®
PTDM

Ausgang CAN SAE J1939

ASM

Beschreibung

Interface J1939

)

CAN

NAME Fields

Parameter Group
Numbers (PGN)

Technische Daten

Elektrischer
Anschluf/
AnschluBBbild

86

KAT-PR/PT-D-11

Neigungssensor nach Standard SAE J1939. Konfiguration der

proprietary-A-Message

Parameter

(peer-to-peer connection). Prozessdatenlbertragung durch

proprietary-B-Message (broadcast).

CAN specification
Transceiver
Communication profile
Baud rate

Internal temination resistor
Address

Arbitrary address capable
Industry group

Vehicle system

Vehicle system instance
Function

Function instance

ECU instance
Manufacturer

Identity number

Configuration data

Process data

Versorgungsspannung
Stromaufnahme
Messrate

Stabilitat (Temperatur)
Wiederholgenauigkeit
Arbeitstemperatur
Elektrischer Schutz
EMV

Signalname

Schirm
Versorgung +
GND

CAN-H
CAN-L

ISO 11898, Basic and Full CAN 2.0 B
24V-compliant, not isolated

SAE J1939

250 kbit/s

120 Q

Default 247d, configurable

1 Yes

0 Global

7Fh (127d) Non specific

0

FFh (255d) Non specific

0

0

145h (325d) Manufacturer ID
Onnn Serial number 21 bit
PGN EF00h Proprietary-A

(PDU1 peer-to-peer)

PGN FFnnh Proprietary-B
(PDU2 broadcast);
nn Group Extension (PS)
configurable
8..36VDC

15/30 mA typisch fur 24/12 V, 100 mA max.
1 kHz Standard

+100 x 10/ °C vom Bereich

1LSB

-40 ... +85 °C

Verpolung, Kurzschluf}

EN61326-1:2006

Stecker Pin

a b WON =

ASM GmbH
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POSITILT®
Zubehor

Befestigungsplatten und Befestigungsexzenter

ASM

PRPT-BPLA1

(Schraubmontage)
Fir PTAM2 / PTDM2

40 [1.575]

@33 [1.299]

40 [1.575]

/ Q
—
J

O f~“7%i
=X

055 [2.165]

3x M2,5

3x M4

4.157]

i ]

Montagevarianten
PTAM2/PTDM2

ASM GmbH

Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500 www.asm-sensor.de

Mafde in mm [inch]

Gewicht ca. 30 g.

5[197]

4[.157]

PRPT-BPL2

(SchweiBmontage)
Fir PTAM2 / PTDM2

@33 [1.299]

In Kombination mit den
Befestigungsexzentern
PRPT-BFS1 (3 x M2,5)
bzw. mit der Befesti-
gungsklammer PRPT-
BFS2 (3 x M4)

4[.157]

055 [2.165]

Abmessungen nur informativ.

Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern.

PRPT-BPL1
+

PRPT-BF$S1

+

PRPT-BPL2

+

PRPT-BFS1

PRPT-BPL1
PRPT-BFS2

PRPT-BPL2
+

PRPT-BFS2

KAT-PR/PT-D-11
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POSITILT® ®
PTAM/PTDM ASM

Kennlinie fur den linearen Ausgang

Ausgangssignal
Umax
Imax

50%

Umin
Imin

PTAM2/PTDM2

Radialer Anschlufd
1-achsig

PTAM2/PTDM2

Radialer Anschluf3
2-achsig

PTAM2/PTDM2

Axialer Anschlufd
1-achsig

PTAM2/PTDM2

Axialer Anschlufd

2-achsig %

Markierung / g

88 KAT-PR/PT-D-11 ASM GmbH
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POSITILT® ®
PTAM/PTDM ASM

Kennlinie fur den linearen Ausgang

Ausgangssignal
Umax
Imax i
|
: |
| |
| |
lilm_in_ i i
min i iMessbereich []
— «
Co 0° O max
PTAMS/PTDM5
1-achsig
PTAM5/PTDM5 X
2-achsig
Y
PTAM27/PTDM27 ) © °eLJ9 © (5
1-achsi © °
- g

PTAM27/PTDM27 X ““ﬂﬁ\ T 0 [ QQIH

2-achsig

ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11 89
Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500 www.asm-sensor.de



POSIROT® / POSITILT® ®
Zubehor ASM
AnschluBBkabel
AnschluBkabel fiir Dieses Kabel ist auf der einen Seite mit einer T AR— .
POSIROT®- 4-poligen Winkelkupplung (Buchse) versehen, 25 \ HHH r | 1 5 g
POSITILT®-Sensoren Wahrend auf der anderen Seite die Signale an 1 — 4 T
4-polig M12 4 Litzen anliegen. Lieferbare Léngen sind 2, 5 3101.22] v
.. und 10 m.
gasslgndsl‘ur teck Bestellcode: f [ |[ “H H = — 1
-polige sensorsiecker - - _ = |—< 1 ) ) | |
M12A5 und M12R5 |KAB - XM - M12/4F/W - LITZE| 2 R I
IP69K:| KAB - XM - M12/4F/W/69K - LITZE| P - ?/f( ' =
4 {E 2 1}/1
Lange in m S —_
AnschluBkabel fiir Dieses Kabel ist auf der einen Seite mit einer
POSIROT®- 4-poligen geraden Kupplung (Buchse) verse-
POSITILT®-Sensoren hen, wahrend auf der anderen Seite die Si-
4-polig M12 gnale an 4 Litzen anliegen. Lieferbare Langen oy 5108
= d fi sind 2, 5 und 10 m. ‘_l;,qw _ i
S%Scj%r:e S::lsorstecker Bestellcode: S 5 | nl =
- | - B o~ i[:. : E
M12A5 und M12R5 | KAB - XM - M12/4F/G - LITZE | S 111 |
IP69K:| KAB - XM - M12/4F/G/69K - LITZE | 2 || 3onaen
A __[4?2] 43 [1.693] '_!__ v
Lange inm
SteckeranschluB / Kabelfarbe
AnschluBBbelegung ; ) 3 4
M12, 4-polig .
Braun Weil Blau Schwarz
AnschluBkabel fiir Dieses Kabel ist auf der einen Seite mit einer T —
POSIROT®- 8-poligen Winkelkupplung (Buchse) versehen, < E ' 7 HHH r ' | S %
POSITILT®-Sensoren Wahrend auf der anderen Seite die Signale an o = 4 - —
8-polig M12 8 Litzen anliegen. Lieferbare Langen sind 2, 5 L s
und 10 m. o - i ‘
Bestellcode: ] s[ “HH f )¢ '
|KAB - XM - M12/8F/W - LITZE| £ A e
IP69K:|KAB - XM - M12/8F/W/69K - LITZE| & § .o [ | | =
A Py = E
Lange in m U T
AnschluBkabel fiir Dieses Kabel ist auf der einen Seite mit einer
POSIROT®- 8-poligen geraden Kupplung (Buchse) verse-
POSITILT®-Sensoren hen, wahrend auf der anderen Seite die Si- )
8-polig M12 gnale an 8 Litzen anliegen. Lieferbare Langen ey BLO
sind 2, 5und 10 m. —l;qv - .
Bestellcode: b ol
oy )& o |
| KAB - XM - M12/8F/G - LITZE | _ = |l al
IP69K:| KAB - XM - M12/8F/G/69K - LITZE| |12 || 3001181
A _'[4?2] 43 [1.693] '_L "L '_
Lange inm
SteckeranschluB / Kabelfarbe
AnschluBbelegung
. 1 2 3 4 5 6 7 8
M12, 8-polig - "
Weil Braun Grin Gelb Grau Rosa Blau Rot
ASM GmbH
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POSIROT® / POSITILT® ®
Zubehor ASM |

AnschluBkabel

AnschluB-/Buskabel Dieses Kabel ist auf der einen Seite mit einer

fiir POSIROT®- 5-poligen geraden Kupplung (Buchse) ver- -
POSITILT®-Sensoren sehen und auf der anderen Seite mit einem ] 3¢ n|—
M12, 5-polig 5-poligen geraden Stecker (Stift). Lieferbare T L ,f@"‘ s.;lE
CAN-Bus Langen sind 2 m, 5 m und 10 m. ot 19 -
1472 ' J
Bestellcode: N 43[1.693) Y

| KAB - XM - M12/5F/G - M12/5M/G - CAN |
[IP69K: | |[KAB - XM - M12/5F/G/69K - M12/5M/G/69K - CAN |
A

Lange inm
T-Stiick fiir Buskabel
M12, 5-polig
CAN-Bus Bestellcode:

KAB - TCONN - M12/5M - 2M12/5F - CAN|

AbschlufBwiderstand

M12, 5-polig
CAN-Bus Bestellcode:
KAB - RTERM - M12/5M/G - CAN |
ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11 91
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PRODIS® ®
PD-ADC ASM

ProzeRanzeige fur analoge Sensoren

Fiir POSIROT®- POSITILT Sensoren mit
analoger Schnittstelle

Spannung 0 ... 10V

Strom 0/4 ... 20 mA

Spannungsteiler (Potentiometer)
Sensorversorgung integriert

6-stellige LED-Anzeige

RS-232-Schnittstelle

Optional 4 Schaltausgédnge

Einfach zu programmieren

Beschreibung PRODIS-ADC zeigt in Verbindung mit analogen Positionssensoren Winkel und Wege an.
Ein hochauflésender Analog-Digital-Wandler verarbeitet die Signale von Sensoren mit
Spannungs- oder Stromausgang. Zur Darstellung innerhalb vorgegebener Anfangs-/End-
werte oder in Mafeinheiten wie Inch, mm oder Grad ist die Anzeige frei skalierbar. Mit zwei
Steuereingangen kénnen weitere Funktionen wie Tarierfunktion oder Programmiersperre
aktiviert werden.
Die Betriebsspannung der Sensoren wird von PRODIS-ADC geliefert. Uber vier Taster wer-
den die Parameter zur Signalauswertung, zur Skalierung und zur Schaltfunktion eingestelit.
Optional sind 4 Schaltfunktionen (NPN, Open-Kollektor) erhaltlich. Zwei davon sind zuséatz-

lich als Relaisausgang ausgeflihrt.

Anzeige
Technische Daten
Messrate
MeRgenauigkeit
Betriebsspannung/Stromaufnahme

Sensorversorgung
Eingang

Steuereingénge

Schaltausgénge (optional) Relais
NPN

Elektrischer Anschlufy
Temperaturkoeffizient
Betriebstemperatur
Lagertemperatur

Bestellcode PRODIS-ADC

Modellbezeichnung

6-stellig, 7-Segment-LED, H6he 14 mm,
Dezimalpunkt festlegbar

1 ... 25/s, einstellbar

10,05 % vom MeRbereich

24 V DC £10%/150 mA, Restwelligkeit 1%;
85-250 V AC, 50-60 Hz/180 mA max.

24V DC/300 mA /5 V/10 mA

Je zwei Kanale:

Spannung 10V; U1; U2; U3; max. 24V

Strom 11 (4...20 mA), Birde 100 Q, | _ <30 mA

Spannungsteiler R;,;=500 Q, 0 ... 5 v

Auswahl eines Eingangs oder der Differenz zweier
Eingange durch Programmierung

2 Steuereingange 24 V, aktiv low

250 VAC/5A, 30 VDC/5A
24 V max./50 mA gegen GND

Steckleiste 12-polig, Betriebsspannung 3-polig
+20x 10%/°C
-10 ... +40 °C
-20...+85°C

PD-ADC| | |- |

Versorgungsspannung

24VvDC =24V DC
230VAC =85...250 VAC

Optionen
REL2 = Schaltfunktion
DT = Desktopversion

Bestellbeispiel: PD - ADC - 24VDC - REL2

92 KAT-PR/PT-D-11

ASM GmbH

www.asm-sensor.de Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500




PRODIS®
PD-ADC
ProzeRanzeige fur analoge Sensoren

ASM|

Gewicht
Technische Daten Schutzart
(Fortsetzung) Luftfeuchte
Geratesicherheit
EMV

Wertebereich Offset, Schaltpunkte
Divisor, Multiplikator

Weitere einstellbare Parameter
Steuereingange

Programmierbare
Parameter /
Wertebereich

Signale
AnschluBBbelegung

Grundgerat Versorgung Sensor +U, 24 V

Versorgung Sensor 0 V (GND)
Steuereingang 1: Tarierfunktion
Steuereingang 2: Programmiersperre
Eingang Spannung 0 ... 10 V, Kanal 1
Eingang Spannung O ... 10 V, Kanal 2
Eingang Strom 0/4 ... 20 mA, Kanal 1
Eingang Strom 0/4 ... 20 mA, Kanal 2
Eingang Spannungsteiler, Kanal 1
Eingang Spannungsteiler, Kanal 2
Versorgung Sensor, R1K +U, 5V
GND

PD-ADC-24VDC
Versorgung +24 V
Versorgung 0 V (GND)

PD-ADC-230VAC
Versorgung
Schutzerde

Riickseite ohne
Schaltausgange

Pegel

Datenformat
Ubertragungsgeschwindigkeit
Signale

RS-232-Schnittstelle

TxD
RxD
GND

EERARARARARE COO

24V DC: ca. 250 g; 230 V AC: ca. 400 g
Frontseitig IP60, rlickseitig IP40

Max. 80 % rel. Feuchte, nicht kondensierend
EN61010:2002-03

EN61326-1:2006

-999999 bis +999999

0 bis 999999

Position des Kommas, Displayhelligkeit

Tasten sperren, Anzeigewert einfrieren, tarieren

Stecker X1 Stecker X2
Kontakt Nr. Kontakt Nr.
1
2
3
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
13,15
14

12 131415

X2

RS-232: 8 V, galvanisch getrennt
1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stopbit, no parity
9600 Baud

Stecker X3, Kontakt D-Sub, Kontakt Nr.

Nr.

17 2
16 8
18 5

ASM GmbH
Tel.: 08123-986-0

Ruckseite mit Schaltausgangen sowie MalRzeichnungen siehe Seiten 98 und 99.
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PRODIS®
PD-INC

ProzeRanzeige fur inkrementale Sensoren

ASM

Beschreibung

Fir POSIROT®- Winkelsensoren mit inkrementaler
Schnittstelle

Sensorversorgung integriert

Zahlfrequenz bis 250 kHz (<1 MHz Flankenfrequenz)
6-stellige LED-Anzeige

KettenmaR

RS-232-Schnittstelle

Optional 4 Schaltausgéange

Einfach zu programmieren

PRODIS-INC zeigt in Verbindung mit inkrementalen Positionssensoren Winkel und Wege an.
Ein schneller Zahler verarbeitet um 90° phasenverschobene A/B-Signale (Quadratursignale).

Die Betriebsspannung der Sensoren wird von PRODIS-INC geliefert. Uber vier Taster wer-
den die Parameter zur Signalauswertung, zur Skalierung und zur Schaltfunktion eingestellt.
Zusatzlich werden ein Null- oder Indexsignal sowie ein Referenzsignal ausgewertet. Optio-
nal sind 4 Schaltfunktionen (NPN, Open-Kollektor) erhaltlich. Zwei davon sind zusatzlich als

Relaisausgang ausgefiihrt.

Anzeige

Technische Daten
Zahlfrequenz
Betriebsspannung/Stromaufnahme

6-stellig, 7-Segment-LED, H6he 14 mm,
Dezimalpunkt festlegbar

250 kHz maximal, 1 MHz Flankenfrequenz
24 V DC £10%/150 mA, Restwelligkeit 1%_;
85-250 V AC, 50-60 Hz/180 mA max.

Sensorversorgung 24 VV DC/300 mA oder 5V DC/500 mA
Eingange A, B, Z, T (Referenzsignal)
Schaltausgange (optional) Relais 250 VAC/5A, 30V DC/5A
NPN 24V max./50 mA gegen GND
Elektrischer Anschlufy Steckleiste 12-polig, Betriebsspannung 3-polig
Betriebstemperatur -10 ... +40 °C
Lagertemperatur -20 ... +85 °C
Gewicht 24 V DC: ca. 250 g; 230 VAC: ca. 400 g
Schutzart Frontseitig IP60, rickseitig IP40
Luftfeuchte Max. 80 % rel., nicht kondensierend
Geratesicherheit EN61010:2002-03
EMV EN61326-1:2006
7
Bestellcode PRODIS-INC @ - D . D . D -
Modellbezeichnung
Versorgungsspannung
24VDC =24V DC
230VAC =85...250 VAC
Sensorversorgung
G24v =24V DC
G5V =5V DC
Sensorsignal
HTL = HTL-Pegel mit Sensorversorgung G24V
TTL = TTL-Pegel mit Sensorversorgung G5V oder G24V
Optionen
REL2 = Schaltfunktion
DT = Desktop-Version

Bestellbeispiel: PD - INC - 24VDC - G24V - HTL - REL2
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PRODIS®
PD-INC

ProzeRanzeige fur inkrementale Sensoren

ASM|

Wertebereich Hauptmalf, Kettenmal, Offset,
Schaltpunkte

Divisor, Multiplikator
Weitere einstellbare Parameter

Programmierbare
Parameter /
Wertebereich

T-Signal

Signale
AnschluBbelegung

Grundgerat

Sensor +U,

Sensor 0 V (GND)

Signal A

Signal A

Signal B

Signal B

Signal Z (Nullsignal)
Signal Z (Nullsignal)
Signal T (Referenzsignal)
Signal T (Referenzsignal)

GND
PD-INC-24VDC
Versorgung +24 V
Versorgung 0 V (GND)
PD-INC-230VAC
Versorgung
Schutzerde

\/

Ruckseite ohne
Schaltausgange

Pegel

Datenformat
Ubertragungsgeschwindigkeit
Signale

RS-232-Schnittstelle

TxD
RxD
GND

12
T s
X1 X2

-999999 bis +999999

0 bis 999999

Zahlrichtung, Position des Kommas, Istwertspei-
cher, Nullsignal-Auswertung, Displayhelligkeit
Manuell nullsetzen, Tasten sperren, Anzeigewert
einfrieren, Z-Freigabe, Kettenmal} aktivieren

Stecker X1 Stecker X2
Kontakt Nr. Kontakt Nr.
1
2
4
5
6
7
8
9
10
11
12
13
14
13, 15
14

13 14 15

RS-232: +8 V, galvanisch getrennt

1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stopbit, no parity
4800/9600/ ... / 115200 Baud

Stecker X3 Kontakt D-Sub Kontakt Nr.

Nr.

17 2
16 8
18 5

Ruickseite mit Schaltausgangen sowie MalRzeichnungen siehe Seiten 98 und 99

ASM GmbH
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PRODIS® ®
PD-SSI ASM ]

ProzeRBanzeige fur Sensoren mit SSI-Ausgang

Fiir POSIROT®-Winkelsensoren mit
SSI-Schnittstelle

Sensorversorgung integriert
6-stellige LED-Anzeige
RS-232-Schnittstelle
Einfach zu programmieren

Beschreibung PRODIS-SSI zeigt in Verbindung mit SSI-Positionssensoren Winkel und Wege an. Uber
eine Taktleitung wird eine Folge von Taktimpulsen ausgegeben, tber eine Datenleitung wird
eine serielle Daten-Bitfolge eingelesen. Zur Darstellung innerhalb vorgegebener Anfangs-/
Endwerte oder in MaReinheiten wie Inch, mm oder Grad ist die Anzeige frei skalierbar. Mit
zwei Steuereingangen kénnen weitere Funktionen wie Tarierfunktion oder Programmier-
sperre aktiviert werden.

Die Betriebsspannung der Sensoren wird von PRODIS-SSI geliefert. Uber vier Taster wer-
den die Parameter zur Signalauswertung und zur Skalierung eingestellit.

Anzeige 6-stellig, 7-Segment-LED, H6he 14 mm,
Technische Daten Dezimalpunkt festlegbar

Messrate 100/s

Betriebsspannung/Stromaufnahme 24 V DC +£10%/150 mA, Restwelligkeit 1%;

85-250 V AC, 50-60 Hz/180 mA max.

Sensorversorgung 24 \VV DC/300 mA oder 5 V DC/800 mA

Eingénge DATEN, DATEN (RS422)

Ausgiange TAKT, TAKT (RS422)

Steuereingénge 2 Steuereingange 24 V, aktiv low

Elektrischer Anschlufy Steckleiste 12-polig, Betriebsspannung 3-polig

Betriebstemperatur -10 ... +40 °C

Lagertemperatur -20 ... +85 °C

Gewicht 24 V DC: ca. 250 g; 230 V AC: ca. 400 g

Bestellcode PRODIS-SSI PD-SSI | — D - D _ [ j

Modellbezeichnung

Versorgungsspannung
24VDC =24V DC
230VAC = 85...250 V AC
Sensorversorgung

G24v =24V DC

G5V =5V DC
Optionen

DT = Desktop-Version

Bestellbeispiel: PD - SSI - 230VAC - G5V

96 KAT-PR/PT-D-11 ASM GmbH
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PRODIS®
PD-SSI

ProzeRBanzeige fur Sensoren mit SSI-Ausgang

ASM|

Schutzart
Technische Daten Luftfeuchte
(Fortsetzung) Gerétesicherheit
EMV

Wertebereich Offset

Divisor, Multiplikator

Weitere einstellbare Parameter
Einstellbare SSI-Parameter

Programmierbare
Parameter /
Wertebereich

Steuereingange

Frontseitig IP60, rickseitig IP40

Max. 80 % rel. Feuchte, nicht kondensierend
DIN EN61010:2002-03

EN61326-1:2006

-999999 bis +999999
0 bis 999999
Position des Kommas, Displayhelligkeit

Gray-/Dual-Code, Vorzeichen, Taktrate, Daten-
format

Tasten sperren, Anzeigewert einfrieren, tarieren

Signale Stecker X1 Stecker X2
AnschluBbelegung Kontakt Nr. Kontakt Nr.
Grundgerat Sensor +U, (24 V oder 5 V) 1
Sensor 0 V (GND) 2
Steuereingang 1: Tarierfunktion 3
Steuereingang 2: Programmiersperre 4
Nicht belegt 5/6
Ausgang TAKT 7
Ausgang TAKT 8
Eingang DATEN 9
Eingang DATEN 10
Nicht belegen! 1
GND 12
PD-SSI-24VDC
Versorgung +24 V 13
Versorgung 0 V (GND) 14
PD-SSI-230VAC
Versorgung 13, 15
Schutzerde 14
Rickseite 1 12 131415
. AAAARARARAAR OO
X1 X2
Pegel RS-232: +8 V, galvanisch getrennt
RS-232-Schnittstelle  patenformat 1 Startbit, 8 Datenbits, 1 Stopbit, no parity
Ubertragungsgeschwindigkeit 4800 / 9600 / 19200 / 115200 Baud
Signale Stecker X3, Kontakt D-Sub, Kontakt Nr.
Nr.
TxD 17 2
RxD 16 3
GND 18 5

ASM GmbH
Tel.: 08123-986-0 Fax: 08123-986-500

MaRzeichnungen siehe folgende Seiten.
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PRODIS® | ASM ]®

Digitale ProzeRanzeige

18.17.16 . @

RS-232

Ruickseite mit
Schaltausgangen

Komparator- Komparatorausgang

Schaltfunktion funktion NPN Stecker X3  Relais Stecker X4 LED
(optional) Kollektor Kontakt Nr. Kontakt Nr.
Komparator 1 NPN1 20 Relais 1 LED1
SchlieRer 25
Offner 27
Common 26
Komparator2 ~ NPN2 21 Relais 2 LED2
SchlieRer 28
Offner 30
Common 29
Komparator 3~ NPN3 22
Komparator4  NPN4 23
NPN GND 24
NPN U, (+24V) 19

Desktop-Version
(optional) - Netzschalter @

._._.____._.__.\
EE RN RN
"\.....n.

85 ...250 VAC

Belegung von Stecker X1 siehe Tabelle Seite 93 (PD-ADC), Seite 95 (PD-INC)
bzw. Seite 97 (PD-SSI).
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PRODIS® ASM

Digitale ProzeRanzeige

Maf&zeichnung max. 5[.197]

48 [1.882]
=
=3
ao

42,4 [1.669]
O
O

96 [3.768]

§ Schalttafelausschnitt
E nach DIN 43700
£k
92 +0,6 [3.622 +0,024] 8
9,9[.390] 55[2.177] T
MaRe in mm [inch] o115
PD-XXX-24VDC
8
= (L&
©
3
132[5.197]
9,9[.390] 8[.315]
PD-XXX-230VAC
Abmessungen nur informativ.
Verbindliche Zeichnungen bitte vom Werk anfordern
ASM GmbH KAT-PR/PT-D-11 99
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®
Das Unternehmen und die Produkte ASM]

ASM st ein weltweit fihrendes Unternehmen in der Entwick-
lung und Herstellung von linearen und rotativen Positions-
sensoren. Positionssensoren von ASM finden uberall dort
Anwendung, wo durch lineare Weg- oder Winkelmessung
Bewegungsablaufe automatisiert, gepriift und Gberwacht
werden mussen.

Innovative Technologien zur Lésung lhrer
Messaufgaben

Unser Produktangebot umfasst vier Sensortechnologien
zur Messung von linearen Positionen und Winkellagen.
Basierend auf mehr als 25 Jahren Erfahrung im Positions-
sensormarkt bieten wir innovative Lésungen fur Ihre an-
spruchsvollen Anwendungen.

ASM-Produkte stehen fiir Qualitat und
Zuverlassigkeit

Qualitdt und Prazision unserer Produkte gewahrleisten
reibungslose Ablaufe. Kontinuierliche Forschung und
Entwicklung in unseren Labors sowie unser DIN EN ISO
9001:2000 =zertifiziertes Qualitdtsmanagement sichern
diese hohen Standards.

ASM - |hr weltweiter Partner fiir Positions-
sensoren

Mit Vertriebsblros, Tochtergesellschaften sowie einem
Netzwerk aus mehr als 50 Vertriebspartnern sind wir welt-
weit prasent und sichern so einerseits die Nahe zu unseren
Kunden vor Ort sowie andererseits die schnelle Verfugbar-
keit unserer Produkte.

Das Produktprogramm

B POSIROT® Magnetische Winkelsensoren
B POSITILT® Neigungssensoren

m POSIWIRE® Wegseil-Positionssensoren
m POSITAPE® Wegband-Positionssensoren

B POSICHRON® Magnetostriktive Positionssensoren

B POSIMAG® Magnetband-Positionssensoren

B PRODIS® Digitale Prozessanzeigen

— . — |
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ASM-Produktkataloge

POSIWIRE®

WS Wegseil-
Positionssensoren

POSIMAG®

Magnetband-Positionssensoren

7

Kataloganforderung

Firma:

POSITAPE®
i Wegband-
Positionssensoren

Ultrakompakte Bauformen

Rundprofil-Bauformen

Extrem robuste Bauformen Quadprofil-Bauformen &

Flachprofil-Bauformen

GroRe Messlangen Stabprofil-Bauformen

+ Bitte senden Sie mir folgende Informationen/Produkt-
Kataloge zu:

O POSIWIRE® Wegseil-Positionssensoren

OO0 POSITAPE® Wegband-Positionssensoren

O POSICHRON® Magnetostriktive
Positionssensoren

O POSIMAG® Magnetband-

Positionssensoren

Fax +49-(0)8123-986-500

Ansprechpartner:

Abteilung:

Stralle:

PLZ / Ort:

Tel. / Fax:

e-mail:

Website:

ASM GmbH
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Schutzarten nach EN 60529

™ 2. Kennziffer: /
R é % — Y
“_ Schutz gegen das 4 é 12 a’f‘ “ '“}ﬁ\ & \
. Eindringen von o 4| A §‘ L Y ~4
™, Y P é é 4 é sty LY
\\\Flusa-',lgkelten p AR L N
1. Kennziffer: \\‘\\ j -
Berlhrungs-und . /,,Q’
Fremdkérperschutz . { 0 A
 Kein . Tropfwasser . Sprih- . Spritz- | strahl- | starkes |Zzeitweise | Dauernd |
Senutzigegen ... Schutz senkrecht / schrag wasser | wasser | wasser Strahl- Unter- Unter-
wasser || tauchen | tauchen
DIN EN 60529 IP..0 P.1 ‘ P..2 H P..3 ’ IP.. 4 IP..5 IP..6 P .7 IP.. 8 ‘
v IPO..
IP 00
Kein Schutz |
! P1..
#z—g P10 | IP11 | IP12
Gréfle des
Fremdkérpers = 50 mm
§ P2
=~ | P20 | P21 | P22 | P23
Grofle des
Fremdkérpers 2 12,5
¥ P3..
j—:bt L IP 30 IP 31 IP 32 IP33 IP 34
Grofle des
Fremdkorpers = 2,5 mm
{ P4
#ﬁé IP 40 IP 41 IP 42 IP 43 IP 44
Gréfie des
Fremdkérpers = 1 mm
IP5..
IP 50 IP 52 IP 53 IP 54 IP 55 IP 56
Staubschutz
IP6 ..
IP 60 IP 64 IP 65 IP 66 IP 67 IP 68*
Staubdicht

* Eintauchtiefe und -dauer sind zu vereinbaren!

IP69K - Wasser bei Hochdruck-/Dampfstrahl-Reinigung
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Die angegebenen Daten in diesem Katalog dienen allein der Produktbeschreibung und sind nicht als zugesicherte Eigenschaften im
Rechtssinne aufzufassen. Etwaige Rechtsanspriiche — gleich aus welchem Rechtsgrund — sind ausgeschlossen.

Es wird keine Gewahr Gbernommen, dass die angegebenen Schaltungen, Verfahren oder Applikationen funktionieren und frei von
Schutzrechten Dritter sind. Anderungen, die dem technischen Fortschritt dienen, vorbehalten.
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perfect in sensors.

ASM GmbH ASM Sales Office UK ASM Agence France ASM Sensors, Inc.

Am Bleichbach 18 - 22 Tanyard House, High Street 1, rue du Neuland 650 W. Grand Ave., Unit 205
85452 Moosinning Measham, Derbs DE12 7HR 67560 Rosheim Elmhurst, IL 60126
Deutschland GroRbritannien Frankreich USA

Tel. +49-(0)8123-986-0 Tel. +44-(0)845-1222-123 Tel. +33-(0)3-88 49 25 35 Tel. +1-(630)-832 3202

Fax +49-(0)8123-986-500 Fax +44-(0)845-1222-124 Fax +33-(0)3-88 48 06 23 Fax +1-(630)-832 3204
info@asm-sensor.de uk@asm-sensor.com france@asm-sensor.com info@asmsensors.com
www.asm-sensor.de WWW.asm-sensor.com WwWw.asm-sensor.com WWW.asmsensors.com
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